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7.1 INFORMACJE OGOLNE

Serwonapedy to uktady, ktérych zadaniem jest pozycjonowanie osi. Proces pozycjonowania osi to taki sposob sterowania osia, aby
przyjmowata ona $cisle okreslone pozycje wg zadanych parametrow ruchu, takich jak predkosc¢, przyspieszenie, szarpnigcie. Ruch obro-
towy osi, napedzanej przez silnik serwonapedu, moze by¢ wykorzystany do napedzania mechanizméw obrotowych lub moze zostaé
zamieniony np. za pomoca Sruby pociggowej, na ruch liniowy.

Serwonapedy wykorzystaé mozna do wielu proceséw, w ktorych istotne jest zapewnienie wtasciwych pozycji przyjmowanych przez me-
chanizmy. Przyktadowo, serwonapedy moga realizowa¢ szybki i precyzyjny posuw formy we wtryskarce, sterowanie stolem obrotowym,
ciecie lub perforowanie "w locie", utrzymywanie statego naprezenia rozwijanego lub zwijanego materiatu, wiercenie, dokrecanie $rub z
okreslonym momentem sity, specjalistyczne nawijanie tasm, przenoszenie i ukladanie produktow, itp.

Sercem serwonapedu PACMotion jest specjalizowany modut do pozycjonowania osi, 0 numerze katalogowym IC695PMM335, instalowa-
ny w kontrolerze RX3i. Modut do pozycjonowania osi umozliwia sterowanie wieloma osiami i zintegrowany jest z systemem PAC, dzieki
czemu, oprocz pozycjonowania osi, mozliwa jest réwniez realizacja programu logicznego typowego dla sterowania PLC, mozliwo$¢
komunikacji z innymi systemami, itp. Do modutu pozycjonujacego dotacza sie sterowane silniki poprzez wzmacniacze. Silniki oraz
wzmacniacze uzywane do PACMotion okreslane sa mianem serii Beta-is. W niniejszym katalogu, dla uproszczenia, bedzie czesto uzy-
wany skrécony numer katalogowy modutu do pozycjonowania osi: PMM335, co oznacza modut IC695PMM335.

Giéwnym zadaniem serwonapedéw PACMotion jest utrzymywanie odpowiedniej pozycji i parametréw ruchu dla wielu osi pracujgcych
jednoczesnie, niezaleznie od biezacych zadan realizowanych przez jednostke centralng kontrolera. Poniewaz sg to w pehi cyfrowe
serwonapedy, to w procesie sterowania osiami nie postugujg sie analogowymi sygnatami £10 V, lecz cyfrowymi sygnatami sterujacymi.
Aby dodatkowo zwiekszy¢ niezawodnos$¢ poprzez niewrazliwo$¢ na zaktécenia, kable sterujace sg Swiattowodami.

Do jednego modutu do pozycjonowania osi mozna dotgczy¢ 4 wzmacniacze z silnikami, tzn. pojedynczy modut pozwala na sterowanie 4
osiami. Osie moga pracowac niezaleznie, albo jako osie sprzezone — wtedy ich ruchy zalezne beda od pozycji osi nadrzednych (osi
Master). Istnieje kilka sposob6w sprzezenia osi, np. praca w trybie nadaznym (follower) lub na zasadzie realizacji "elektronicznej" krzyw-
ki.

Elementy sktadowe serwonap edu PACMotion

Serwonaped zbudowany na bazie kontrolera RX3i i modutu PMM335 (lub wielu modutéw PMM335) powinien sktada¢ sie z nastepujacych
elementow:

. Kontrolera serii RX3i (tzn. co najmniej z zasilacza, jednostki centralnej i kasety bazowej).
. Jednego lub wiecej modutu do pozycjonowania PMM335 instalowanego w kontrolerze RX3i.

. Silnikéw sterujacych osiami i wzmacniaczy dopasowanych do silnikéw (dla kazdego silnika osobny wzmacniacz, pojedynczy mo-
dut PMM335 obstuguje maksymalnie cztery silniki).

. Niezbednego okablowania (Swiattowodowego i miedzianego). Potaczenia pomiedzy modutem PMM335 a wzmacniaczami reali-
zowane sg $wiattowodowo. Potgczenia pomiedzy modutami PMM335 a oddalonymi terminalami $wiattowodowymi realizowane sg
Swiattowodowo.

. Opcjonalnie ze $wiattowodowego terminala przytgczeniowego IC695FTB001 dla dodatkowych sygnatéw serwonapedowych (je-
den terminal przypada na jeden modut PMM335). Pojedynczy modut PMM335 ma wbudowanych 8 wej$¢ dwustanowych, przy
czym 2 z nich mozna przekonfigurowac¢ do pracy jako wyjscia dwustanowe. Jezeli ta ilo$¢ jest niewystarczajgca, mozna stosowac
zewnetrzne Swiattowodowe terminale przytaczeniowe, o numerze IC695FTB001. Terminale te pozwalajg na bezposrednie wpro-
wadzenie sygnatow do serwonapedu (réwniez analogowych). Terminale dostarczane sa bez listw przytgczeniowych. Do poje-
dynczego terminalu nalezy zastosowa¢ dwie listwy przylaczeniowe do wyboru z listy: 1C694TBS032, 1C694TBS132,
1C694TBB032, IC694TBB132. Opis techniczny listw przytaczeniowych znajduje sie w katalogu GE Intelligent Platforms — Kontro-
lery PACSystems serii RX3i, a schemat potgczen znajduje sie w niniejszym katalogu.

. Opcjonalnie, w zaleznosci od potrzeb, z baterii litowej do enkodera (dla kazdego wzmacniacza osobna bateria), transformatora
obnizajacego napigcie, filtru sieciowego, modutu do komunikacji po sieci Ethernet IC695ETMO001, itp.
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kontroler PACSystems RX3i
z modutem PMM335

wzmacniacze

zdalny terminal
przytaczeniowy

kable $wiattowodowe

kable zasilajgce silnik

kable enkoderowe

silniki

Przyktadowe zestawienie numeréw katalogowych serwonapedu PACMotion zawierajacego 3 osie 2 Nm/4000 rpm bez hamulca, z watem
gtadkim oraz $wiattowodowy terminal przytaczeniowy i baterie (prezentowany serwonaped moze by¢ zasilany jednofazowo napigciem
230 VAC lub 3-fazowo po obnizeniu napigcia miedzyfazowego).

Nr katalogowy Opis llos¢

IC695CPU310 Jednostka centralna kontrolera RX3i 1

IC695CHS012 12-gniazdowa kaseta bazowa 1

IC695PSA040 Zasilacz 230 VAC do kontrolera RX3i 1

IC695ETM001 Modut komunikacyjny Ethernet do kontrolera RX3i (element opcjonalny) 1

IC695PMM335 Modut do pozycjonowania osi 1

IC695FTB001 Oddalony $wiattowodowy terminal przytaczeniowy 1

1C694TBB032 Listwa przytaczeniowa do terminala $wiattowodowego 2

PM500SVS200 Zestaw zawierajacy silnik i wzmacniacz do budowy serwonapedu 2 Nm / 4000 rpm 3

ZA02B-0236-K854 Kabel $wiattowodowy FSSB o dtugosci 2 m; do stosowania wewnatrz pomieszczen (zostanie wykorzystany do podtacze- 1
nia wzmacniaczy)

ZA02B-0236-K852 Kabel $wiattowodowy FSSB o dtugosci 0.3 m; do stosowania wewnatrz pomieszczen (zostanie wykorzystany do podta- 2
czenia wzmacniaczy)

ZA02B-0236-K854 Kabel $wiattowodowy FSSB o dtugosci 2 m; do stosowania wewnatrz pomieszczen (zostanie wykorzystany do podtacze- 1
nia $wiattowodowego terminala przytgczeniowego)

PM500CBL2040B02 Zestaw kabli zasilajgcych i enkodera Beta-is 2Nm lub 4Nm, z hamulcem, 2 m (odczep do podtaczenia hamulca bedzie 3
niewykorzystany)

ZA06B-6093-K001 Bateria do enkodera absolutnego 3

IC754VGI12CTD

Panel operatorski Quickpanel CE View 12", wy$wietlacz kolorowy, TFT — wersja rozbudowana (element opcjonalny)
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Informacje katalogowe o elementach sktadowych kontrolera RX3i znalez¢é mozna w katalogu GE Intelligent Platforms PACSystems serii
RX3i, dostepnym na stronie www.astor.com.pl.

Cechy serwonap edu serii PACMotion

Jedna z najwazniejszych cech serwonapedéw PACMotion jest mozliwos¢ realizacji kilku rodzajéw sterowania: procesami dyskretnymi,
cigglymi i pozycjonowania osi. Rozwigzanie PACMotion nie jest ograniczone wbudowanymi fabrycznie zasobami w serwonapedzie —
zaréwno ilo$¢ osi do pozycjonowania, jak i ilo$¢ oraz typ wej$¢ i wyj$¢ dobiera sie elastycznie pod katem potrzeb. Zasoby systemu moz-
na rowniez powigksza¢ o moduty komunikacyjne, umozliwiajace komunikacje z innymi urzadzeniami, w r6znych protokotach, co zapew-
nia otwarto$¢ tego rozwigzania.

W praktyce, najczesciej istnieje potrzeba dotaczenia do serwonapedu panela operatorskiego lub komputera, w celu umozliwienia monito-
rowania, jak i zadawania parametréw ruchu. Aby to zrealizowaé, korzysta sie ze standardowych paneli operatorskich oraz programoéw
wizualizacyjnych, przeznaczonych do wspoétpracy ze sterownikami oraz kontrolerami PAC.

Do dyspozycji programisty pozostaje zaawansowany zestaw funkcji obstugujacych ruchy elementarne, tryb nadazny (follower), realizacje
krzywki za pomoca profili CAM, czy tez do przechwytywania informacji o pozycji. Programista, oprécz definicji ruchu osi, moze tez napi-
sac program logiczny, ktéry bedzie obstugiwat wejscia/wyjscia wbudowane w module PMM335, badz tez w $wiattowodowym terminalu
przytaczeniowym. Rozwigzanie PACMotion moze zosta¢ rozbudowane nawet do 40 osi — przy uzyciu 10 modutéw PMM335. Zachodzi
mozliwos$¢ sprzegania osi znajdujgcych sie w réznych modutach PM335.

Tryb pracy nad azny (follower)

Tryb nadazny polega na elektronicznym "sprzezeniu" dwéch lub wiecej osi, tak ze pozycja osi podrzednych (osi Slave) zalezna jest od
pozycji osi nadrzednej (osi Master). O$ nadrzedna moze by¢ sterowana serwonapedem lub gdy nie jest konieczne jej sterowanie, moze
by¢ jedynie wyposazona w enkoder informujacy o jej biezacej pozycji lub przesunieciu.

Przyktadem pracy w trybie nadgznym moze by¢ system ciecia w locie nozem obrotowym. Role osi nadrzednej petni o$ napedzajaca
tasmociag-podajnik cigtego materiatu. O$ podrzedna to 0$ sterujgca cylindrem z nozem. Zastosowanie serwonapedu w tym przypadku
umozliwia dynamiczne dopasowywanie pracy noza obrotowego do predkosci przesuwu materiatu (czyli wydajnosci linii produkcyjnej) oraz
pozwala na fatwag zmiane dtugosci ciecia materiatu; zmiana ta jest dokonywana bezposrednio przez operatora maszyny.

Hamulec statyczny

Dla systemow zawierajgcych o$ wykonujgca ruch pionowy, ktéra musi pozosta¢ w okreslonej pozycji po wylgczeniu zasilania, dostepna
jest opcja hamulca statycznego. W takim przypadku konieczne jest zastosowanie przez uzytkownika dodatkowego zasilacza 24 VDC. We
wszystkich napedach, z wyjatkiem modeli B2is, B4is, B2HVis oraz B4HVis, w celu przytaczenia zasilania hamulca konieczne jest zastoso-
wanie kabla posiadajacego zyly do podigczenia hamulca.

Enkoder absolutny, pakiet baterii

Wszystkie serwonapedy serii Bis posiadajg wbudowany enkoder szeregowy, ktéry moze pracowac w trybie przyrostowym lub bezwzgled-
nym (absolutnym). Aby mozliwe byto wykorzystanie trybu bezwzglednego, nalezy zainstalowa¢ pakiet baterii. Pakiet ten umozliwia prze-
kazywanie z enkodera informacji o pozycji (réwniez przy wytaczonym zasilaniu serwonapedu), dzieki czemu nie ma koniecznosci kali-
browania urzadzenia do pozycji bazowej po kazdorazowym przywréceniu zasilania systemu.

Pakiet baterii obstugujacy jedng 0$ sklada sie z matej baterii litowej A06-6093-K001 oraz obudowy umozliwiajacej zatrzasniecie na jedno-
stce wzmachiacza. Obudowa dostarczana jest ze wzmacniaczem. Baterie, jesli jest potrzebna dokupuje sie oddzielnie. Pakiet baterii dla
czterech osi jest montowany na panelu, zawiera standardowe ogniwa typu D. Zalecane jest stosowanie osobnych baterii dla poszczeg6l-
nych osi.

Profile CAM i realizacja "elektronicznej" krzywki

Profile CAM umozliwiajg realizacje ruchu osi podrzednej wzgledem osi nadrzednej wg okreslonej trajektorii, nazywanej profilem CAM.
Definicja profilu CAM odbywa sie przez podanie wspotrzednych kluczowych punktéw profilu. Oprogramowanie narzedziowe, ktérym
programuje sie serwonaped, automatycznie bedzie interpolowac te punkty. Programista okresla rzad wielomianu do interpolacji. W trak-
cie definiowania profilu CAM, programista na biezgco informowany jest o najwazniejszych parametrach osi, tj.: pozycji, predkosci, przy-
spieszeniu oraz szarpnigciu.

Programista moze przygotowaé wiele profili CAM, dla réznych produktéw. Dzieki temu operator maszyny bedzie moégt skorzysta¢ z profi-
lu, ktéry jest adekwatny do wytwarzanego produktu.

Jednym z przyktadéw zastosowania profili CAM moze by¢ napetnianie cieczg butelek o okreslonym ksztalcie, gdy napetnianie ma odby-
wac sie ze stalg predkoscig podnoszenia poziomu cieczy.

Innym przyktadem na zastosowanie profili CAM moze by¢ zastapienie serwonapedami skomplikowanych i drogich mechanicznych krzy-
wek. Zyskiem ptynacym z tego rozwigzania jest dtuzsza praca serwonapedu niz mechanicznej krzywki oraz mozliwosc¢ tatwej zmiany
realizowanej "krzywki" serwonapedu bez wymiany jakichkolwiek cze$ci mechanicznych (zmiana odbywa sie poprzez zmiane parametrow
profilu lub po prostu przez wybér innego profilu CAM).

2011-08-10 7.1-3



GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR
ZESTAWIENIE PARAMETROW SERWONAP EDOW SERII Bi Z SILNIKIEM O WALE GLADKIM
PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500
SVS020 SVS030 SVS040 SVS050 SVS100 SVS200 SVS400 SVS800 SVS120 SVS220
Silnik Bo.2/ B0.3/ 0.4/ B0.5/ B/ B2/ B4/ B8/ p12/ p22/
5000is 5000is 5000is 5000is 5000is 4000is 4000is 3000is 3000is 2000is
Moment sity 0.2 Nm 0.3 Nm 0.4 Nm 0.5Nm 1.0 Nm 2.0 Nm 4.0 Nm 8.0 Nm 12.0 Nm 22.0 Nm
silnika
Maksymalna | 5000 5000 5000 5000 5000 4000 4000 3000 3000 2000
predkosé obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min
silnika
Rozmiar 40 mm 40 mm 60 mm 60 mm 60 mm 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
kotnierza
Typ wzmac- | BSVM1-4i BSVM1-4i BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1-
niacza 20i 20i 20i 20i 20i 20i 40i 40i
ZESTAWIENIE PARAMETROW SERWONAP EDOW SERII Bi Z HAMULCEM Z SILNIKIEM O WALE GLADKIM
PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500
SVS025 SVS035 SVS045 SVS055 SVS105 SVS205 SVS405 SVS805 SVS125 SVS225
Silnik Bo.2/ B0.3/ 0.4/ B0.5/ B/ B2/ B4/ B8/ p12/ p22/
5000is 5000is 5000is 5000is 5000is 4000is 4000is 3000is 3000is 2000is
Moment sity 0.2 Nm 0.3 Nm 0.4 Nm 0.5Nm 1.0 Nm 2.0 Nm 4.0 Nm 8.0 Nm 12.0 Nm 22.0 Nm
silnika
Maksymalna | 5000 5000 5000 5000 5000 4000 4000 3000 3000 2000
predkosé obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min
silnika
Rozmiar 40 mm 40 mm 60 mm 60 mm 60 mm 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
kotnierza
Typ wzmac- | BSVM1-4i BSVM1-4i BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1-
niacza 20i 20i 20i 20i 20i 20i 40i 40i
ZESTAWIENIE PARAMETROW SERWONAP EDOW SERII Bi Z SILNIKIEM O WALE Z WPUSTEM
PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500
SVS020-K SVS030-K SVS040-K SVS050-K SVS100-K SVS200-K SVS400-K SVS800-K SVS120-K SVS220-K
Silnik Bo.2/ B0.3/ 0.4/ B0.5/ B/ B2/ B4/ p8/ p12/ p22/
5000is 5000is 5000is 5000is 5000is 4000is 4000is 3000is 3000is 2000is
Moment sity 0.2 Nm 0.3 Nm 0.4 Nm 0.5Nm 1.0 Nm 2.0 Nm 4.0 Nm 8.0 Nm 12.0 Nm 22.0 Nm
silnika
Maksymalna | 5000 5000 5000 5000 5000 4000 4000 3000 3000 2000
predkosé obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min
silnika
Rozmiar 40 mm 40 mm 60 mm 60 mm 60 mm 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
kotnierza
Typ wzmac- | BSVM1-4i BSVM1-4i BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1-
niacza 20i 20i 20i 20i 20i 20i 40i 40i
ZESTAWIENIE PARAMETROW SERWONAP EDOW SERII Bi Z HAMULCEM Z SILNIKIEM O WALE Z WPUSTEM
PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500 PM500
SVS025-K  SVS035-K  SVS045-K  SVS055-K  SVS105-K  SVS205-K  SVS405-K  SVS805-K  SVS125-K  SVS225-K
Silnik Bo.2/ B0.3/ 0.4/ B0.5/ B/ B2/ B4/ B8/ p12/ p22/
5000is 5000is 5000is 5000is 5000is 4000is 4000is 3000is 3000is 2000is
Moment sity 0.2 Nm 0.3 Nm 0.4 Nm 0.5 Nm 1.0 Nm 2.0 Nm 4.0 Nm 8.0 Nm 12.0 Nm 22.0 Nm
silnika
Maksymalna | 5000 5000 5000 5000 5000 4000 4000 3000 3000 2000
predkosé obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min obr./min
silnika
Rozmiar 40 mm 40 mm 60 mm 60 mm 60 mm 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
kotnierza
Typ wzmac- | BSVM1-4i BSVM1-4i BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1- BSVM1-
niacza 20i 20i 20i 20i 20i 20i 40i 40i
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ZESTAWIENIE PARAMETROW SERWONAP EDOW SERII BHVi

PM500SVS200-K

PM500SVS400-K

PM500SVS800-K

PM500SVS120-K

PM500SVS220-K

Silnik 32/4000HVis 34/4000HVis 38/3000HVis 12/3000HVis 22/2000HVis
Moment sity | 2 Nm 4 Nm 8 Nm 12 Nm 22 Nm

silnika

Maksymalna | 4000 obr./min 4000 obr./min 3000 obr./min 3000 obr./min 2000 obr./min
predkosé

silnika

Rozmiar 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
kotnierza

Typ wzmac- | BSVM1-10HVi BSVM1-10HVi BSVM1-10HVi BSVM1-20HVi BSVM1-20HVi
niacza

ZESTAWIENIE PARAMETROW SERWONAP EDOW SERII BHVi Z HAMULCEM

PM500SVS205-K

PM500SVS405-K

PM500SVS805-K

PM500SVS125-K

PM500SVS225-K

Silnik 32/4000HVis [34/4000HVis 38/3000HVis 12/3000HVis 22/2000HVis
Moment sity | 2 Nm 4 Nm 8 Nm 12 Nm 22 Nm
silnika
Maksymalna | 4000 obr./min 4000 obr./min 3000 obr./min 3000 obr./min 2000 obr./min
predkosé
silnika
Rozmiar 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
kotnierza
Typ wzmac- | BSVM1-10HVi BSVM1-10HVi BSVM1-10HVi BSVM1-20HVi BSVM1-20HVi
niacza
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INFORMACJE POTRZEBNE DO ZAMOWIENIA

Nie wszystkie kable i akcesoria sg niezbedne. Kompletny serwonaped musi sktada¢ sie co najmniej z nastepujacych elementéw:

. Silnika i dopasowanego do niego wzmacniacza — zestaw dostarczany jest z kompletem niezbednych wtyczek (do podtaczania
zasilania serwonapedu, wytacznika Emergency Stop, termostatu z rezystora do rozpraszania energii).

. Zestawu kabli potaczeniowych pomiedzy wzmacniaczem i silnikiem. Sa to kable do zasilania silnika i kabel do enkodera w silniku.

. Kabla $wiattowodowego tgczacego modut PMM335 ze wzmachiaczem.

. Filtra sieciowego AC lub transformatora.

£0.2/5000is $0.3/5000is £0.4/5000is £0.5/6000is B1/6000is
Serwonaped z silnikiem bez | 5\,e646y/5020 PM500SVS030 PM500SVS040 PM500SVS050 PM500SVS100
hamulca o wale gtadkim *
Serwonaped z silnikiem 2 PM500SVS025 PM500SVS035 PM500SVS045 PM500SVS055 PM500SVS105

hamulcem o wale gtadkim *

Serwonaped z silnikiem bez
hamulca o wale z wpustem

PM500SVS020-K

PM500SVS030-K

PM500SVS040-K

PM500SVS050-K

PM500SVS100-K

Serwonaped z silnikiem z
hamulcem o wale z wpustem

PM500SVS025-K

PM500SVS035-K

PM500SVS045-K

PM500SVS055-K

PM500SVS105-K

2m - - PM500CBL0410A02 PM500CBL0410A02 PM500CBL0410A02
Zestaw kablido 3™ PM500CBL203B03 PM500CBL203B03 - - -
EaS”;mIa Tllnlka 4m PM500CBL203B04 PM500CBL203B04 PM500CBL0410A04 PM500CBL0410A04 PM500CBL0410A04
ez hamuica
oraz do enkode-  6m PM500CBL203B06 PM500CBL203B06 PM500CBL0410A06 PM500CBL0410A06 PM500CBL0410A06
ra 8m PM500CBL203B08 PM500CBL203B08 PM500CBL0410A08 PM500CBL0410A08 PM500CBL0410A08
10 m PM500CBL203B10 PM500CBL203B10 PM500CBLO0410A10 PM500CBLO0410A10 PM500CBL0410A10
2m - - PM500CBL0410B02 PM500CBL0410B02 PM500CBL0410B02
3m PM500CBL203B03 PM500CBL203B03 - - -
Zestaw kabli do
Zasilania sinika 4 M PM500CBL203B04 PM500CBL203B04 PM500CBL0410B04 PM500CBL0410B04 PM500CBL0410B04
é::mﬁzgo’az 6m PM500CBL203B06 PM500CBL203B06 PM500CBL0410B06 PM500CBL0410B06 PM500CBL0410B06
8m PM500CBL203B08 PM500CBL203B08 PM500CBL0410B08 PM500CBL0410B08 PM500CBL0410B08
10 m PM500CBL203B10 PM500CBL203B10 PM500CBL0410B10 PM500CBL0410B10 PM500CBL0410B10
0.15m | A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851
Swiatiowsd 03m A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852
Sygna(*él St?fuiﬁ' im A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853
cego (do stoso-
wania wewngtrz ~ 2M A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854
pomieszczeri) 5m A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855
10 m A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856
im A66L-6001- A66L-6001- A66L-6001- A66L-6001- AG6L-6001-
Swiatlowsd 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003
sygnalu steruja: A66L-6001- AG6L-6001- A66L-6001- A66L-6001- AG6L-6001-
Eego w d’odat- 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003
owe| ostonie
(do stosowania om A66L-6001- AG6L-6001- A66L-6001- A66L-6001- AG6L-6001-
na zewnatrz 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03
pomieszczer) 20m A66L-6001- AG6L-6001- A66L-6001- A66L-6001- AG6L-6001-
0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03

Filtr linii zasilajacej 3-fazowej

Fokk

A81L-0001-0168

A81L-0001-0168

A81L-0001-0168

A81L-0001-0168

A81L-0001-0168

20W
Zewnetrzne 100 W
rezystory rege-
neracyjne 200 W
800 W

A06B-6130-H401

A06B-6130-H401
A06B-6130-H402

A06B-6130-H401
A06B-6130-H402

A06B-6130-H401
A06B-6130-H402

A06B-6130-H401
A06B-6130-H402

Litowa bateria do enkodera

A06B-6093-K001

A06B-6093-K001

A06B-6093-K001

A06B-6093-K001

A06B-6093-K001

* Silniki serwonapedéw wystepujg w dwoch wersjach — z watkiem gtadkim lub z wpustem. Wersje z wpustem majg oznaczenie —K na koncu numeru

katalogowego.

** W przypadku silnikéw bez hamulca (modele 0.2/5000is oraz 0.3/5000is), stosuje si¢ kable takie same jak do silnikobw z hamulcem — zaciski do podta-
czenia hamulca sa niepotrzebne i nalezy je obcigé.

ok Mozna stosowa¢ jeden filtr do kilku serwonapedéw. W takim przypadku przy doborze filtra nalezy uwzgledni¢ sumaryczng moc oraz prad pobierany
przez serwonapedy. Przy zasilaniu serwonapedu z linii zasilajgcej 1-fazowej, nalezy stosowac filtry do sieci 1-fazowych (zalecany model to FN350, pro-
dukowany przez firme Schaffner, mozna tez stosowac filtr innego producenta, o tych samych parametrach).

®
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ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION
B2/4000is B4/4000is B8/3000is 12/3000is $22/2000is
Serwonaped z silnikiem bez | 5\ 15606v5200 PM500SVS400 PM500SVS800 PM500SVS120 PM500SVS220
hamulca o wale gtadkim
Serwonaped zsilnikiem 2 |5 15646y5905 PM500SVS405 PM500SVS805 PM500SVS125 PM500SVS225
hamulcem o wale gtadkim
Serwonaped z silnikiem bez | p\15005y5200-k PM500SVS400-K PM500SVS800-K PM500SVS120-K PM500SVS220-K
hamulca o wale z wpustem
Serwonaped z silnikiem z PM500SVS205-K PM500SVS405-K PM500SVS805-K PM500SVS125-K PM500SVS225-K
hamulcem o wale z wpustem
2m PM500CBL2040B02 PM500CBL2040B02 PM500CBLO808A02 PM500CBL1212A02 PM500CBL2020A02
Zestaw kabli do 3m - - - - -
EaS”:nla Slllﬂ'ka am PM500CBL2040B04 PM500CBL2040B04 PM500CBLO808A04 PM500CBL1212A04 PM500CBL2020A04
ez hamuica
oraz do enkode- 6 PM500CBL2040B06 PM500CBL2040B06 PM500CBLO808A06 PM500CBL1212A06 PM500CBL2020A06
ra* 8m PM500CBL2040B08 PM500CBL2040B08 PM500CBLO808A08 PM500CBL1212A08 PM500CBL2020A08
10m PM500CBL2040B10 PM500CBL2040B10 PM500CBLO808A10 PM500CBL1212A10 PM500CBL2020A10
2m PM500CBL2040B02 PM500CBL2040B02 PM500CBL0808B02 PM500CBL1212B02 PM500CBL2020B02
3m - - - - -
Zestaw kabli do
Zasilania sinika 4™ PM500CBL2040B04 PM500CBL2040B04 PM500CBL0808B04 PM500CBL1212B04 PM500CBL2020B04
égzg‘gngrgo’az 6m PM500CBL2040B06 PM500CBL2040B06 PM500CBL0808B06 PM500CBL1212B06 PM500CBL2020B06
8m PM500CBL2040B08 PM500CBL2040B08 PM500CBL0808B08 PM500CBL1212B08 PM500CBL2020B08
10 m PM500CBL2040B10 PM500CBL2040B10 PM500CBL0808B10 PM500CBL1212B10 PM500CBL2020B10
0.15m | A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851
Swiatiowéd 0.3m A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852
Sygni'(l; stertja-  1m A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853
cego (do stoso-
waniawewnarrz 2 M A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854
pomieszczeri) 5m A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855
10m A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856
im A66L-6001- AG6L-6001- A66L-6001- A66L-6001- AG6L-6001-
Swiatlows 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003
wiattowod
sygnalu steruja- AG6L-6001- AB6L-6001- A66L-6001- A66L-6001- AB6L-6001-
Eego w dfdat- 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003
owe] osionie
(do stosowania 1om AG6L-6001- AG6L-6001- AG6L-6001- AG6L-6001- AG6L-6001-
na zewnatrz 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03
pomieszczeri) 20m AG6L-6001- AG6L-6001- AG6L-6001- AG6L-6001- AG6L-6001-
0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03
Filtrlini zasilajacej 3-fazowej | xg1| 0001-0168 AB1L-0001-0168 AB1L-0001-0168 A81L-0001-0168 A81L-0001-0168
20W AO6B-6130-H401 A06B-6130-H401 AO6B-6130-H401 - -
Zewnelrzne 100W | A06B-6130-H402 A06B-6130-H402 A06B-6130-H402 - -
rezystory rege-
neracyjne 200W | - - - AO6B-6089-H500 AO6B-6089-H500
800w | - - - AO6B-6089-H719 AO6B-6089-H719
Litowa bateria do enkodera | A0BB-6093-K001 A06B-6093-K001 AO6B-6093-K001 AO6B-6093-K001 A06B-6093-K001

* Silniki serwonapedéw wystepujg w dwoch wersjach — z watkiem gtadkim lub z wpustem. Wersje z wpustem majg oznaczenie —K na koncu numeru
katalogowego.

*x W przypadku silnikéw bez hamulca (modele 0.2/5000is oraz 0.3/5000is), stosuje sie kable takie same jak do silnikobw z hamulcem — zaciski do podta-
czenia hamulca sg niepotrzebne i nalezy je obcig¢.

ok Mozna stosowa¢ jeden filtr do kilku serwonapedéw. W takim przypadku przy doborze filtra nalezy uwzgledni¢ sumaryczng moc oraz prad pobierany
przez serwonapedy. Przy zasilaniu serwonapedu z linii zasilajacej 1-fazowej, nalezy stosowac filtry do sieci 1-fazowych (zalecany model to FN350, pro-
dukowany przez firme Schaffner, mozna tez stosowac filtr innego producenta, o tych samych parametrach).
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B2/4000HVis 84/4000HVis B8/3000HVis B12/3000HVis 822/2000HVis
ﬁ;rrr‘]"(j‘l’é‘:'fed zsilnkiembez | b 15055y5200-K PM505SVS400-K PM505SVS800-K PM505SVS120-K PM505SVS220-K
ﬁ;mjﬁ’g:ﬁff z silnikiem z PM505SVS205-K PM505SVS405-K PM505SVS805-K PM505SVS125-K PM505SVS225-K
2m PM505CBL2040B02 PM505CBL2040B02 PM505CBLO80BAO2 PM505CBLO80BAO2 PM505CBL2020A02
3m PM505CBL2040B03 PM505CBL2040B03 PM505CBLO80BAO3 PM505CBLO80BAO3 PM505CBL2020A03
4m PM505CBL2040B04 PM505CBL2040B04 PM505CBLO80BA04 PM505CBLOB0BAO4 PM505CBL2020A04
5m PM505CBL2040B05 PM505CBL2040B05 PM505CBLO80SAOS PM505CBLO808AOS PM505CBL2020A05
6m PM505CBL2040B06 PM505CBL2040B06 PM505CBLO808AOG PM505CBLO80BAOG PM505CBL2020A06
7m PM505CBL2040B07 PM505CBL2040B07 PM505CBLO80SAO7 PM505CBLO808AO7 PM505CBL2020A07
8m PM505CBL2040B08 PM505CBL2040B08 PM505CBLO80SAOS PM505CBLO808AOS PM505CBL2020A08
f:;‘lzxgiﬁulﬂg 10m PM505CBL2040B10 PM505CBL2040B10 PM505CBLO80SAL0 PM505CBLO80SAL0 PM505CBL2020A10
bez hamulca 12m PM505CBL2040B12 PM505CBL2040B12 PM505CBLO80BA12 PM505CBLO80BA12 PM505CBL2020A12
ot doenkode- ) PM505CBL2040B14 PM505CBL2040B14 PM505CBLO808AL4 PM505CBLOB0BA14 PM505CBL2020A14
16m PM505CBL2040B16 PM505CBL2040B16 PM505CBLO80BAL6 PM505CBLO80BAL6 PM505CBL2020A16
18m PM505CBL2040B18 PM505CBL2040B18 PM505CBLO80BA18 PM505CBLO80BA18 PM505CBL2020A18
20m PM505CBL2040B20 PM505CBL2040B20 PM505CBLO808A20 PM505CBLO808A20 PM505CBL2020A20
22m PM505CBL2040B22 PM505CBL2040B22 PM505CBLO808A22 PM505CBLO808A22 PM505CBL2020A22
24m PM505CBL2040B24 PM505CBL2040B24 PM505CBLO808A24 PM505CBLO808A24 PM505CBL2020A24
27m PM505CBL2040B27 PM505CBL2040B27 PM505CBLO808A27 PM505CBLO808A27 PM505CBL2020A27
30m PM505CBL2040B30 PM505CBL2040B30 PM505CBLO80SA30 PM505CBLO80SA30 PM505CBL2020A30
2m PM505CBL2040B02 PM505CBL2040B02 PM505CBLO808B02 PM505CBLO808B02 PM505CBL2020B802
3m PM505CBL2040B03 PM505CBL2040B03 PM505CBLO808B03 PM505CBLO808B03 PM505CBL2020B03
4m PM505CBL2040B04 PM505CBL2040B04 PM505CBLO808B04 PM505CBLO808BO04 PM505CBL2020B804
5m PM505CBL2040B05 PM505CBL2040B05 PM505CBLO808B05 PM505CBLO808B05 PM505CBL2020B05
6m PM505CBL2040B06 PM505CBL2040B06 PM505CBLO808BO06 PM505CBLO808B06 PM505CBL2020B06
7m PM505CBL2040B07 PM505CBL2040B07 PM505CBLO808BO07 PM505CBLO808BO7 PM505CBL2020B07
8m PM505CBL2040B08 PM505CBL2040B08 PM505CBLO808B08 PM505CBLO808BO08 PM505CBL2020B08
Zestawkablido ~ 10m PM505CBL2040B10 PM505CBL2040B10 PM505CBLO808B10 PM505CBLO808B10 PM505CBL2020B10
ﬁ?ﬁq’;‘i:&”:ﬁz 12m PM505CBL2040B12 PM505CBL2040B12 PM505CBL0808B12 PM505CBL0808B12 PM505CBL2020B12
do enkodera 14m PM505CBL2040B14 PM505CBL2040B14 PM505CBLO808B14 PM505CBLO808B14 PM505CBL2020B14
16m PM505CBL2040B16 PM505CBL2040B16 PM505CBLO808B16 PM505CBLO808B16 PM505CBL2020B16
18m PM505CBL2040B18 PM505CBL2040B18 PM505CBLO808B18 PM505CBLO808B18 PM505CBL2020B18
20m PM505CBL2040B20 PM505CBL2040B20 PM505CBLO808B20 PM505CBLO808B20 PM505CBL2020B20
22m PM505CBL2040B22 PM505CBL2040B22 PM505CBLO808B22 PM505CBLO808B22 PM505CBL2020B22
24m PM505CBL2040B24 PM505CBL2040B24 PM505CBL0808B24 PM505CBL0808B24 PM505CBL2020B24
27m PM505CBL2040B27 PM505CBL2040B27 PM505CBLO808B27 PM505CBLO808B27 PM505CBL2020B27
30m PM505CBL2040B30 PM505CBL2040B30 PM505CBLO808B30 PM505CBLO808B30 PM505CBL2020B30
015m | A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851 A02B-0236-K851
Swiatlowdd 03m A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852 A02B-0236-K852
zggga(*élosggiﬁ- im A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853 A02B-0236-K853
waniawewnatrz ~ 2M A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854 A02B-0236-K854
pomieszczen) 5m A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855 A02B-0236-K855
10m A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856 A02B-0236-K856
im AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001-
Swiatlowdd 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003 0026/L1R003
sygnatu sterujg ABBL-6001- AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001-
cego JV\;S;?]?; 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003 0026/L5R003
(do stosowania 10 m AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001- AB6L-6001-
na zewnatrz 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03 0026/L10R03
pomieszczer) 20m A66L-6001- AB6L-6001- A66L-6001- A66L-6001- AB6L-6001-
0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03 0026/L20R03
Filtrlinii zasilajace] 3-fazowej | \gq| 0001-0168 AB1L-0001-0168 A81L-0001-0168 A81L-0001-0168 AB1L-0001-0168
Zewngtrzne 200W | AO6B-6089-H500 A06B-6089-H500 A06B-6089-H500 A06B-6089-H500 A0BB-6089-H500
rezystory rege-
neracyjne 800W | AO6B-6089-H713 A0BB-6089-H713 A06B-6089-H713 A06B-6089-H713 A0BB-6089-H713
Litowa bateria do enkodera | AO6B-6093-K001 A0BB-6093-K001 A06B-6093-K001 A06B-6093-K001 A0BB-6093-K001

* Silniki serwonapeddéw wystepuja w dwdch wersjach — z watkiem gtadkim lub z wpustem. Wersje z wpustem maja oznaczenie K na koricu numeru katalogowego.

bl W przypadku silnikéw bez hamulca (modele 30.2/5000is oraz (30.3/5000is), stosuje si¢ kable takie same jak do silnikéw z hamulcem — zaciski do podtaczenia hamulca sa
niepotrzebne i nalezv ie obciac.

ok Mozna stosowac jeden filtr do kilku serwonapedéw. W takim przypadku przy doborze filtra nalezy uwzglednié sumaryczng moc oraz prad pobierany przez serwonapedy. Przy
zasilaniu serwonapedu z linii zasilajacej 1-fazowej, nalezy stosowac filtry do sieci 1-fazowych (zalecany model to FN350, produkowany przez firme Schaffner, mozna tez stoso-
wac filtr innego producenta, o tych samych parametrach).
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INFORMACJE UZUPEENIAJ ACE O ELEMENTACH SKEADOWYCH WCHODZ ACYCH W SKEAD GOTOWYCH ZESTAWOW SERWO-

NAPEDOW SERII BETA-IS

Ponizsze informacje przydatne sg tylko wtedy, gdy zachodzi konieczno$¢ zamoéwienia nie wszystkich, lecz jedynie wybranych elementéw
sktadowych, wchodzacych w sktad gotowych zestawdéw serwonapedow Beta-is, co ma zastosowanie najczesciej przy uzupetianiu ele-
mentéw skladowych juz zakupionego i uzywanego serwonapedu. Przy zamawianiu nowego serwonapedu wygodnie jest zamawia¢ ze-
staw serwonapedu przy pomocy jego numeru katalogowego, a nie za pomocg wielu numeréw katalogowych elementéw sktadowych
gotowego zestawu serwonapedu. Zapobiega to pomytkom przy zamawianiu i oszczedza czas osoby sporzadzajacej zamdwienie. Gotowe

zestawy serwonapedow sktadajg sie z dopasowanych do siebie elementéw (wzmacniacza do silnika, wtykow itp.).

Numer katalogowy
gotowego zestawu
serwonap edu

Numery katalogowe elementéw sktadowych zestawu

ZA06B-0111-B103, ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,

PM500SVS020 ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS030 ZA06B-0112-B103 , ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS040 ZA06B-0114-B103 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS050 ZA06B-0115-B103 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS100 ZA06B-0116-B103 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS200 ZA06B-0061-B103 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS400 ZA06B-0063-B103 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003

PM500SVS800 ZA06B-0075-B103 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003

PM500SVS120 ZA06B-0078-B103 , ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200/XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-
K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6110-K201/XYM

PM500SVS220 ZA06B-0085-B103 , ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200/XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-
K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6110-K201/XYM

PM500SVS025 ZA06B-0111-B403, ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250,

PM500SVS035 ZA06B-0112-B403 , ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS045 ZA06B-0114-B403 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVSO055 ZA06B-0115-B403 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS105 ZA06B-0116-B403 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS205 ZA06B-0061-B403 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS405 ZA06B-0063-B403 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003

PM500SVS805 ZA06B-0075-B403 , ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003

PM500SVS125 ZA06B-0078-B403 , ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200/XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-
K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6110-K201/XYM

PM500SVS225 ZA06B-0085-B403 , ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200/XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-

K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6110-K201/XYM

PM500SVS020-K

ZA06B-0111-B203, ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS030-K

ZA06B-0112-B203, ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA0O6B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS040-K

ZA06B-0114-B203, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS050-K

ZA06B-0115-B203, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS100-K

ZA06B-0116-B203, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS200-K

ZA06B-0061-B203, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS400-K

ZA06B-0063-B203, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003

PM500SVS800-K

ZA06B-0075-B203, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003
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PM500SVS120-K

ZA06B-0078-B203, ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200#XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-
K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZAO6B-6110-K201#XYM

PM500SVS220-K

ZA06B-0085-B203, ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200#XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-
K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZAO6B-6110-K201#XYM

PM500SVS025-K

ZA06B-0111-B503, ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS035-K

ZA06B-0112-B503, ZA06B-6130-H001, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS045-K

ZA06B-0114-B503, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS055-K

ZA06B-0115-B503, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS105-K

ZA06B-0116-B503, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS205-K

ZA06B-0061-B503, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250

PM500SVS405-K

ZA06B-0063-B503, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003

PM500SVS805-K

ZA06B-0075-B503, ZA06B-6130-H002, ZA06B-6130-K200, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203,
ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6134-K003

PM500SVS125-K

ZA06B-0078-B503, ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200#XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-
K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6110-K201#XYM

PM500SVS225-K

ZA06B-0085-B503, ZA06B-6130-H003, ZA06B-6110-K200#XXS, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-
K203, ZA06B-6130-K204, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6073-K250, ZA06B-6110-K201#XYM

PM505SVS200-K

ZA06B-0062-B203, ZA06B-6131-H001, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM505SVS400-K

ZA06B-0064-B203, ZA06B-6131-H001, 2 sztuki ZAO6B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM505SVS800-K

ZA06B-0076-B203, ZA06B-6131-H001, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZA06B-
6110-K202#YYM

PM505SVS120-K

ZA06B-0079-B203, ZA06B-6131-H002, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM5055VS220-K

ZA06B-0086-B203, ZA06B-6131-H002, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM505SVS205-K

ZA06B-0062-B503, ZA06B-6131-H001, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM505SVS405-K

ZA06B-0064-B503, ZA06B-6131-H001, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM505SVS805-K

ZA06B-0076-B503, ZA06B-6131-H001, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM505SVS125-K

ZA06B-0079-B503, ZA06B-6131-H002, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM

PM50558VS225-K

ZA06B-0086-B503, ZA06B-6131-H002, 2 sztuki ZA06B-6130-K201, ZA06B-6130-K202, ZA06B-6130-K203, ZA06B-6130-K204,
ZA06B-6073-K250, ZA06B-6093-K002, ZA06B-6110-K200#XXS, ZA06B-6110-K200#XXM, ZA06B-6110-K201#XYM, ZAO6B-
6110-K202#YYM
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Legenda

ZA06B-0061-B203

Silnik Beta-is 2/4000, wersja z wpustem

ZA06B-0061-B503

Silnik Beta-is 2/4000 z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0063-B203

Silnik Beta-is 4/4000, wersja z wpustem

ZA06B-0063-B503

Silnik Beta-is 4/4000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0075-B203

Silnik Beta-is 8/3000, wersja z wpustem

ZA06B-0075-B503

Silnik Beta-is 8/3000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0078-B203

Silnik Beta-is 12/3000, wersja z wpustem

ZA06B-0078-B503

Silnik Beta-is 12/3000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0085-B203

Silnik Beta-is 22/2000, wersja z wpustem

ZA06B-0085-B503

Silnik Beta-is 22/2000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0111-B203

Silnik Beta-is 0.2/5000, wersja z wpustem

ZA06B-0111-B503

Silnik Beta-is 0.2/5000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0112-B203

Silnik Beta-is 0.3/5000, wersja z wpustem

ZA06B-0112-B503

Silnik Beta-is 0.3/5000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0114-B203

Silnik Beta-is 0.4/5000, wersja z wpustem

ZA06B-0114-B503

Silnik Beta-is 0.4/5000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0115-B203

Silnik Beta-is 0.5/5000, wersja z wpustem

ZA06B-0115-B503

Silnik Beta-is 0.5/5000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0116-B203

Silnik Beta-is 1/5000, wersja z wpustem

ZA06B-0116-B503

Silnik Beta-is 1/5000, z hamulcem, wersja z wpustem

ZA06B-0061-B103

Silnik Beta-is 2/4000, wat gtadki

ZA06B-0061-B403

Silnik Beta-is 2/4000 z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0063-B103

Silnik Beta-is 4/4000, wat gtadki

ZA06B-0063-B403

Silnik Beta-is 4/4000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0075-B103

Silnik Beta-is 8/3000, wat gtadki

ZA06B-0075-B403

Silnik Beta-is 8/3000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0078-B103

Silnik Beta-is 12/3000, wat gtadki

ZA06B-0078-B403

Silnik Beta-is 12/3000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0085-B103

Silnik Beta-is 22/2000, wat gtadki

ZA06B-0085-B403

Silnik Beta-is 22/2000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0111-B103

Silnik Beta-is 0.2/5000, wat gtadki

ZA06B-0111-B403

Silnik Beta-is 0.2/5000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0112-B103

Silnik Beta-is 0.3/5000, wat gtadki

ZA06B-0112-B403

Silnik Beta-is 0.3/5000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0114-B103

Silnik Beta-is 0.4/5000, wat gtadki

ZA06B-0114-B403

Silnik Beta-is 0.4/5000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0115-B103

Silnik Beta-is 0.5/5000, wat gtadki

ZA06B-0115-B403

Silnik Beta-is 0.5/5000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-0116-B103

Silnik Beta-is 1/5000, wat gtadki

ZA06B-0116-B403

Silnik Beta-is 1/5000, z hamulcem, wat gtadki

ZA06B-6130-H001

Wzmacniacz serwo SVM1-4i, 200 VAC

ZA06B-6130-H002

Wzmacniacz serwo SVM1-20i, 200 VAC

ZA06B-6130-H003

Wzmacniacz serwo SVM1-40i, 200 VAC

ZA06B-6130-K200

Zestaw do wykonania wtyku do gniazda CZ7

ZA06B-6130-K201

Zestaw do wykonania wtyku do gniazda CX19B/CX19A

ZA06B-6130-K202

Zestaw do wykonania wtyku do gniazda CA20

ZA06B-6130-K203

Zestaw do wykonania wtyku do gniazda CX29

ZA06B-6130-K204

Zestaw do wykonania wtyku do gniazda CX30

ZA06B-6093-K002

Uchwyt do mocowania (obudowa) baterii ZA0O6B-6093-K001

ZA06B-6110-K200#XXM Wtyk zasilajacy AMP, kodowanie XX, rozmiar M

ZA06B-6110-K200#XXS Wtyk zasilajacy AMP, kodowanie XX , rozmiar S

ZA06B-6110-K201#XYM Wtyk zasilajagcy AMP, kodowanie XY, rozmiar M

ZA06B-6110-K202#YYM Wtyk zasilajagcy AMP, kodowanie YY , rozmiar M

ZA06B-6073-K250

Zapasowy bezpiecznik uzywany w obwodzie zasilania 24 VDC wzmacniacza (wewnatrz wzmacniacza)

Kable dostarczane przez firme GE Intelligent Platforms sg kablami gotowymi do uzytku, tzn. majq fabrycznie zarobione koncowki kablowe

lub wtyczki przytaczeniowe. Wtyczki przytaczeniowe sg nierozbieralne.
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Obrys wtyczki enkoderowej, na kablu do przyt

kolor zielony - ¢8

aczenia enkodera

41.0

A
A 4

S

w odlegtosci 80 mm
od wtyczki na kablu
jest zatozony filtr EMC
o $rednicy $15

30.0

[ ]

12.0

Obrys wtyczki zasilaj acej, na kablu zasilaj gcym silnik (dotyczy kabli do wzmacniaczy

kolor pomaranczowy - ¢10

23.0

A
A 4

BSVM1-4i lub BSVM1-20i)

()

$rednica zalezy od
modelu silnika, do ktérego
jest dedykowana

21.0

®

15.0
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Podr eczniki

Wiecej informacji dotyczacych serwonapedéw mozna znalez¢ w nastepujacych podrecznikach:

Numer katalogowy Tytut

GFH-001 Servo Products
Specification Guide

GFK-2448 PACMotion
Multi-Axis Motion Controller
User's Manual

GFZ-65322 Servo Amplifier Beta-i Series
Descriptions Manual

GFZ-65302 AC Servo Motor Beta-is Series
Descriptions Manual

Wszystkie podreczniki dostepne sg na stronie internetowej www.astor.com.pl w dziale ,Centrum techniczne”.
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7.2 SILNIKI

W zaleznosci od potrzeb, stosowane sg mniejsze lub wieksze silniki — od 0.2 Nm do 22 Nm. Mniejsze silniki mozna zasili¢ z 1 lub 3 faz
(do wyboru), wieksze silniki zasila sie z 3 faz.

Jedynie wzmacniacze do silnikéw typu HV (High Voltage) moga by¢ zasilane ze zrédia tréjfazowego o napieciu miedzyfazowym 400
VAC. Inne wzmacniacze powinny by¢ zasilane poprzez transformator obnizajacy napiecie.

Silniki serii Beta-is charakteryzuje mata bezwtadno$¢, mate rozmiary, duzy moment sity i moc. Dzieki temu udaje sie zrealizowac szybkie i
doktadne uktady mechaniki przy uzyciu mniejszych serwonapedéw. Chwilowy, szczytowy moment sily silnika jest kilka razy wiekszy od
znamionowego momentu sity, co umozliwia w niektérych aplikacjach prace z momentem przewyzszajgcym moment znamionowy nawet

3-krotnie.

Silniki stosowane w serii Beta-is sg dedykowanymi do tego rozwigzania silnikami. Dostarczane sg w komplecie z dopasowanym do nich
wzmacniaczem. Warto zwréci¢ uwage na spore predkosci, przy jakich mogg pracowaé silniki — dla mniejszych silnikéw wynosza 5000

obrotéw na minute.

Przydatng cechg moze okaza¢ sie duzy moment sity przy zerowej predkosci.

Z reguly stosuje sie silniki w wykonaniu IP65, a w szczegdlnych sytuacjach IP67. Standardowo przez firme GE Intelligent Platforms do-
starczane sa silniki w wykonaniu 1P65.

ZESTAWIENIE PARAMETROW SILNIKOW SERII Bis

p0.2/ B0.3/ B0.4/ B0.5/ B/ B2/ B4/ B8/ p12/ B22/
5000is 5000is 5000is 6000is 6000is 4000is 4000is 3000is 3000is 2000is
Moment sity dla pracy ciagtej * 0.16 Nm 0.32Nm 0.4 Nm 0.65Nm  1.2Nm 2Nm 3.5Nm 7 Nm 11 Nm 20 Nm
Szczytowy moment sity * 0.48Nm 0.96Nm 1Nm 2.5Nm 5Nm 7 Nm 10 Nm 15 Nm 27 Nm 45 Nm
Predkosé znamionowa 4000 ] 4000 ] 4000 ) 6000 ) 6000 ] 4000 ) 3000 ) 2000 ] 2000 ] 2000 )
obr/min obr/min obr/min obr/min obr/min obr/min obr/min obr/min obr/min obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 65.536 65.536 65.536 65.536 65.536 131.072 131.072 131.072 131.072 131.072
impul- impul- impul- impul- impul- impul- impul- impul- impul- impul-
s6w/obrét  soéw/obrét  séw/obrét  séw/obrét  séw/obrét  séw/obrét  séw/obrét  séw/obrét  séw/obrét - séw/obrot
Rozmiar kotnierza 40 mm 40 mm 60 mm 60 mm 60 mm 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
Bezwiadnosé wirnika 0.01900* 0.03410* 0.1000* 0.1810° 0.3400* 2.9100* 5.15010° 11.700* 22.810* 52.700*
kglf? kglf? kglth? kglth? kglt? kglth? kglth? kglt? kglf? kglth?
Masa ** 0.33 kg 0.44 kg 0.8 kg 1.0 kg 1.5kg 2.8kg 4.3 kg 7.4 kg 11.9 kg 17.0 kg
HAMULEC
Moment hamowania statycznego 0.65Nm 0.65Nm 1.20Nm  3.0Nm 3.0 Nm 8.0 Nm 8.0 Nm 35.0 Nm
taczna bezwladnosc (wirnika z 0.039010* 0.05410° 0.19010° 0.2720* 0.4310* 3.1100* 5.3510° 12.400* 23.500* 58.710°
hamulcem) kglf? kglf? kglth? kglfh? kglf? kglfh? kg? kgi? kgi? kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) |0.55 kg 0.66 kg 1.2 kg 1.4 kg 1.9 kg 3.8kg 5.3 kg 9.6 kg 14.1 kg 23.0 kg
* Warto$ci nominalne w temperaturze 20C.
b Podana masa silnikéw nie uwzglednia masy hamulcéw.
ZESTAWIENIE PARAMETROW SILNIKOW SERII BHVis
B2/4000HVis B4/4000HVis B8/3000HVis B12/3000HVis 322/2000HVis
Moment sity dla pracy ciagtej * 2.0 Nm 3.5Nm 7.0 Nm 11.0 Nm 22.0 Nm
Szczytowy moment sity * 7.0 Nm 10.0 Nm 15.0 Nm 27.0 Nm 45.0 Nm
Predkosé znamionowa 4000 ) 3000 ) 2000 ) 2000 ) 2000 )
obr/min obr/min obr/min obr/min obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 131.072 131.072 131.072 131.072
impulséw/obroét impulséw/obroét impulséw/obroét impulséw/obroét impulséw/obroét
Rozmiar kotnierza 90 mm 90 mm 130 mm 130 mm 174 mm
Bezwladnosé wirnika 2.91010™ kglth? 5.1510™ kglth? 11.7(10 kglth? 22.8M10™ kglf? 52,710 kgh?
Masa ** 2.8 kg 4.3 kg 7.4kg 11.9 kg 17.0 kg
HAMULEC
Moment hamowania statycznego 3 Nm 3 Nm 8 Nm 8 Nm 35 Nm
Ezﬁaiebn‘:)z"‘"adméé (wirnika z 3.1100* kgh? 5.3500* kglth? 12,4010 kglf? 23.5010" kgth? 58,7010 kglth?
taczna masa (silnika z hamulcem) (3.8 kg 5.3 kg 9.6 kg 14.1 kg 23.0 kg
* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
** Podana masa silnikéw nie uwzglednia masy hamulcéw.
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR

PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 0.16 Nm
Szczytowy moment sity * 0.48 Nm
Bezwladnosé wirnika 0.01910™ kg®
Predko$¢ znamionowa 4000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 65.536 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 40 mm

Masa 0.33 kg
Mechaniczna stata czasowa 0.9 ms
Termiczna stata czasowa 5 min

Tarcie statyczne 0.02 Nm

Stata moment/prad * 0.191 Nm/A
Wspéitczynnik zwracanych zaktécen EMF 6.7 V/10%0br/min
Znamionowa moc napedu * 0.05 kW
Maksymalny prad 4A

Izolacja klasa F
Wilgotnos$¢ 80% (bez kondensaciji)
Temperatura otoczenia 0+40T
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-4i
HAMULEC

taczna masa (silnika z hamulcem) 0.55 kg

taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 0.039110™ kg?
Prad 05A

Napiecie 24\VDC

Czas zataczania si¢ hamulca 20 ms

Czas wylaczania sie hamulca 40 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

WYMIARY
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B 39.0 mm
B z hamulcem 75.0 mm
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ASTOR

GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-

nalne strefy pracy ciagte;.
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ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 0.32 Nm
Szczytowy moment sity * 0.96 Nm
Bezwladnosé wirnika 0.034010™ kgi®
Predko$¢ znamionowa 4000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 65.536 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 40 mm

Masa 0.44 kg
Mechaniczna stata czasowa 0.7ms
Termiczna stata czasowa 8 min

Tarcie statyczne 0.02 Nm

Stata moment/prad * 0.38 Nm/A
Wspéitczynnik zwracanych zaktécen EMF 0.3 V/10%/0br/min
Znamionowa moc napedu * 0.1 kW
Maksymalny prad 4A

Izolacja klasa F
Wilgotnos$¢ 80% (bez kondensaciji)
Temperatura otoczenia 0+40T
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-4i
HAMULEC

taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 0.054010™ kgin?
taczna masa (silnika z hamulcem) 0.66 kg

Prad 05A

Napiecie 24\VDC

Czas zataczania si¢ hamulca 20 ms

Czas wylaczania sie hamulca 40 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR
WYMIARY
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Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.
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B 39.0 mm
B z hamulcem 75.0 mm
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

ASTOR

KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR

PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 0.4 Nm
Szczytowy moment sity * 1Nm
Bezwladnosé wirnika 0.10010™ kgth?®
Predko$¢ znamionowa 4000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 5000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 65.536 impulséw/obrot
Rozmiar kotnierza 60 mm

Masa 0.8 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 5 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 20 kg
Mechaniczna stata czasowa 1.0ms
Termiczna stata czasowa 8 min

Tarcie statyczne 0.04 Nm

Stata moment/prad * 0.11 Nm/A
Rezystancja * 0.55Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 4.0 V/10%/obr/min
Znamionowa moc napedu * 0.13 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 36A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 0.65 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 0.19010 kglf?
taczna masa (silnika z hamulcem) 1.2kg

Prad 05A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 20 ms

Czas wylaczania sie hamulca 40 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.

7.2-8 2011-08-10



ASTOR

GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

WYMIARY

4 x 05,5
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ON ¢70 D.B.C. - otwory montazowe rozmieszczone

na promieniu 70 mm wzgledem osi watka
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Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
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101.5 mm

Al 9.0 mm (+0, -0.009)
A2 1.2 mm (+0, -0.1)
A3 3.0 mm (+0, -0.025)
A4 M3 gtebokosc¢ 6

A5 25.0 mm

B 65.0 mm
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR

KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-

nalne strefy pracy ciagte;.
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ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 0.65 Nm
Szczytowy moment sity * 2.5Nm
Bezwladnosé wirnika 0.18010 kgth®
Predko$¢ znamionowa 6000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 6000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 65.536 impulséw/obrot
Rozmiar kotnierza 60 mm

Masa 1.0 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 5 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 20 kg
Mechaniczna stata czasowa 0.9 ms
Termiczna stata czasowa 10 min

Tarcie statyczne 0.04 Nm

Stata moment/prad * 0.22 Nm/A
Rezystancja * 0.85Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 7.7 V/10%/0obr/min
Znamionowa moc napedu * 0.35 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 29A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 0.65 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 0.27010° kglf?
taczna masa (silnika z hamulcem) 1.4 kg

Prad 05A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 20 ms

Czas wylaczania sie hamulca 40 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

ASTOR

WYMIARY

Y
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ON ¢70 D.B.C.

ON ¢70 D.B.C. - otwory montazowe rozmieszczone

na promieniu 70 mm wzgledem osi watka
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ASTOR

GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-

nalne strefy pracy ciagte;.
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR

PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 1.2 Nm
Szczytowy moment sity * 5Nm
Bezwladnosé wirnika 0.34010™ kgth?
Predko$¢ znamionowa 6000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 6000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 65.536 impulséw/obrot
Rozmiar kotnierza 60 mm

Masa 1.5 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 5 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 20 kg
Mechaniczna stata czasowa 0.7ms
Termiczna stata czasowa 15 min

Tarcie statyczne 0.04 Nm

Stata moment/prad * 0.45 Nm/A
Rezystancja * 150 Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 15.4 V/10%/obr/min
Znamionowa moc napedu * 0.50 kw
Wspétczynnik pradu znamionowego 27A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 1.20 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 0.43010 kglfh?
taczna masa (silnika z hamulcem) 1.9kg

Prad 05A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 20 ms

Czas wylaczania sie hamulca 40 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

WYMIARY

4 x 05,5
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ON ¢70 D.B.C. - otwory montazowe rozmieszczone

na promieniu 70 mm wzgledem osi watka
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Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
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Al 14.0 mm (+0, -0.0011)
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A3 5.0 mm (+0, -0.33)

A4 M4 gtebokos¢ 10
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GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR

KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 2 Nm
Szczytowy moment sity * 7 Nm
Bezwladnosé wirnika 2.9110™ kg?
Predko$¢ znamionowa 4000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 4000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 90 mm

Masa 2.8 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 8 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 25 kg
Mechaniczna stata czasowa 4.0ms
Termiczna stata czasowa 15 min

Tarcie statyczne 0.10 Nm

Stata moment/prad * 0.62 Nm/A
Rezystancja * 1.60 Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 21.0 V/10*/obr/min
Znamionowa moc napedu * 0.50 kw
Wspétczynnik pradu znamionowego 33A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 3.0 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 3.1100* kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 3.8 kg

Prad 09A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 10 ms

Czas wylaczania sie hamulca 60 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

A 130.0 mm
A z hamulcem 159.0 mm
B 119.0 mm
B z hamulcem 149.0 mm
C 75.0 mm
C z hamulcem 75.0 mm
D 59.0 mm
D z hamulcem 59.0 mm
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ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 3.5Nm
Szczytowy moment sity * 10 Nm
Bezwladnosé wirnika 5.15010 kgh®
Predko$¢ znamionowa 3000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 4000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 90 mm

Masa 4.3kg
Nominalne obcigzenie osiowe 8 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 25 kg
Mechaniczna stata czasowa 3.0ms
Termiczna stata czasowa 20 min

Tarcie statyczne 0.20 Nm

Stata moment/prad * 0.75 Nm/A
Rezystancja * 0.94 Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 26.0 V/10*/obr/min
Znamionowa moc napedu * 0.75 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 4.7 A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 3.0 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 5.3510 kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 5.3 kg

Prad 09A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 10 ms

Czas wylaczania sie hamulca 60 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

A 166.0 mm
A z hamulcem 195.0 mm
B 155.0 mm
B z hamulcem 184.0 mm
C 111.0 mm
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D 95.0 mm

D z hamulcem 95.0 mm
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;j.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 7 Nm
Szczytowy moment sity * 15 Nm
Bezwladnosé wirnika 11.7000™ kg?
Predko$¢ znamionowa 2000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 3000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 130 mm

Masa 7.4kg
Nominalne obcigzenie osiowe 20 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 70 kg
Mechaniczna stata czasowa 3.0ms
Termiczna stata czasowa 20 min

Tarcie statyczne 0.30 Nm

Stata moment/prad * 1.16 Nm/A
Rezystancja * 1.00 Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 41.0 V/10%0br/min
Znamionowa moc napedu * 1.20 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 6.0A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 8.0 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 12.400™ kgn?
taczna masa (silnika z hamulcem) 9.6 kg

Prad 11A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 30 ms

Czas wylaczania sie hamulca 160 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.
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B 108.0 mm
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 11 Nm
Szczytowy moment sity * 27 Nm
Bezwladnosé wirnika 22.810™ kgh?
Predko$¢ znamionowa 2000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 3000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obr
Rozmiar kotnierza 130 mm

Masa 11.9 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 20 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 70 kg
Mechaniczna stata czasowa 2.0ms
Termiczna stata czasowa 25 min

Tarcie statyczne 0.40 Nm

Stata moment/prad * 1.08 Nm/A
Rezystancja * 0.39Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 38.0 V/10*/obr/min
Znamionowa moc napedu * 1.80 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 10.2A
Maksymalny prad 40 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-40i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 8.0 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 23.510 kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 14.1 kg

Prad 11A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 30 ms

Czas wylaczania sie hamulca 160 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 20 Nm
Szczytowy moment sity * 45 Nm
Bezwladnosé wirnika 52,710 kgh®
Predko$¢ znamionowa 2000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 2000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 174 mm

Masa 17.0 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 60 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 200 kg
Mechaniczna stata czasowa 2.0ms
Termiczna stata czasowa 30 min

Tarcie statyczne 0.80 Nm

Stata moment/prad * 1.77 Nm/A
Rezystancja * 0.44 Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 62.0 V/10°*/obr/min
Znamionowa moc napedu * 2.50 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 11.3A
Maksymalny prad 40 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-40i
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 35.0 Nm
taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 58.7110* kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 23.0kg

Prad 12A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 30 ms

Czas wylaczania sie hamulca 160 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 2.0 Nm
Szczytowy moment sity * 7.0 Nm
Bezwladnosé wirnika 2.9110™ kg?
Predko$¢ znamionowa 4000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 4000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 90 mm

Masa 2.8 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 8 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 25 kg
Mechaniczna stata czasowa 4.0ms
Termiczna stata czasowa 15 min

Tarcie statyczne 0.1 Nm

Stata moment/prad * 1.23 Nm/A
Rezystancja * 6.6 Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 43.0 V/10%0br/min
Znamionowa moc napedu * 0.50 kw
Wspétczynnik pradu znamionowego 16A
Maksymalny prad 10A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-10HVi
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 3 Nm

taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 3.1100* kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 3.8 kg

Prad 09A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 10 ms

Czas wylaczania sie hamulca 60 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
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C 75.0 mm
C z hamulcem 75.0 mm
D 59.0 mm
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 3.5Nm
Szczytowy moment sity * 10.0 Nm
Bezwladnosé wirnika 5.15010 kgh®
Predko$¢ znamionowa 3000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 4000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 90 mm

Masa 4.3kg
Nominalne obcigzenie osiowe 8 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 25 kg
Mechaniczna stata czasowa 3.0ms
Termiczna stata czasowa 20 min

Tarcie statyczne 0.2 Nm

Stata moment/prad * 1.50 Nm/A
Rezystancja * 4.0Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 53.0 V/10*/obr/min
Znamionowa moc napedu * 0.75 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 23A
Maksymalny prad 10A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-10HVi
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 3 Nm

taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 5.3510 kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 5.3 kg

Prad 09A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 10 ms

Czas wylaczania sie hamulca 60 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20C.
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

A 166.0 mm
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 7.0 Nm
Szczytowy moment sity * 15.0 Nm
Bezwladnosé wirnika 11.7000™ kg?
Predko$¢ znamionowa 2000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 3000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 130 mm

Masa 7.4kg
Nominalne obcigzenie osiowe 20 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 70 kg
Mechaniczna stata czasowa 3.0ms
Termiczna stata czasowa 20 min

Tarcie statyczne 0.3 Nm

Stata moment/prad * 2.32 Nm/A
Rezystancja * 390Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 81.0 V/10*/obr/min
Znamionowa moc napedu * 1.20 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 3.0A
Maksymalny prad 10A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-10HVi
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 8 Nm

taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 12.400™ kgn?
taczna masa (silnika z hamulcem) 9.6 kg

Prad 11A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 30 ms

Czas wylaczania sie hamulca 160 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20<C.
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ON ¢145 D.B.C.

Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.

ON ¢145 D.B.C. - otwory montazowe rozmieszczone
na promieniu 145 mm wzgledem osi watka
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

A 166.0 mm
A z hamulcem 191.0 mm
Al 36.0 mm

B 108.0 mm
B z hamulcem 133.0 mm
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 11.0 Nm
Szczytowy moment sity * 27.0 Nm
Bezwladnosé wirnika 22.810™ kgh?
Predko$¢ znamionowa 2000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 3000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 130 mm

Masa 11.9 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 20 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 70 kg
Mechaniczna stata czasowa 2.0ms
Termiczna stata czasowa 25 min

Tarcie statyczne 0.4 Nm

Stata moment/prad * 2.16 Nm/A
Rezystancja * 16Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 76.0 V/10*/obr/min
Znamionowa moc napedu * 1.80 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 51A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20HVi
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 8 Nm

taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 23.510 kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 14.1 kg

Prad 11A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 30 ms

Czas wylaczania sie hamulca 160 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20<C.
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WYMIARY
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.
A 222.0 mm
A z hamulcem 247.0 mm
Al 45.0 mm
B 164.0 mm
B z hamulcem 189.0 mm
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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PARAMETRY

Moment sity dla pracy ciagtej * 22.0 Nm
Szczytowy moment sity * 45.0 Nm
Bezwladnosé wirnika 52,710 kgh®
Predko$¢ znamionowa 2000 obr/min
Predko$¢ bez obcigzenia 2000 obr/min
Rozdzielczo$¢ enkodera 131.072 impulséw/obrét
Rozmiar kotnierza 174 mm

Masa 17.0 kg
Nominalne obcigzenie osiowe 60 kg
Nominalne obcigzenie promieniowe 200 kg
Mechaniczna stata czasowa 2.0ms
Termiczna stata czasowa 30 min

Tarcie statyczne 0.8 Nm

Stata moment/prad * 3.50 Nm/A
Rezystancja * 18Q
Wspdiczynnik zwracanych zaktocen EMF 120.0 V/10%o0br/min
Znamionowa moc napedu * 2.50 kW
Wspétczynnik pradu znamionowego 5.6 A
Maksymalny prad 20 A

Izolacja klasa F
Wilgotnosé 80% (bez kondensacji)
Temperatura otoczenia 0+40C
Wibracje mniej niz5 G
WZMACNIACZ

Typ wzmacniacza BSVM1-20HVi
HAMULEC

Moment hamowania statycznego 35 Nm

taczna bezwtadnosé (wirnika z hamulcem) 58.7110* kg?
taczna masa (silnika z hamulcem) 23.0kg

Prad 12A

Napiecie 24\VDC

Czas zatgczania sie hamulca 30 ms

Czas wylaczania sie hamulca 160 ms

* Wartosci nominalne w temperaturze 20<C.
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WYMIARY
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Dostepne sg dwie wersje watu silnika: gtadki oraz z wpustem.
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B 141.0 mm
B z hamulcem 182.0 mm
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KRZYWE PREDKOSCI | MOMENTU

Krzywe te ilustrujg zalezno$¢ pomiedzy predkoscia silnika a wyjsciowym momentem obrotowym. Silnik moze dziata¢ w sposéb ciagly
przy dowolnej kombinacji predkosci i momentu obrotowego, w obrebie zalecanego obszaru dziatania. Granica obszaru dziatania silnika
zostata ustalona przy zatozeniu temperatury otoczenia 20 i zasilania nieznie ksztalcong falg sinusoidalng. Rzeczywiste dziatanie jest
ograniczone prgdem jednostki serwonapedu. W przypadku temperatury otoczenia przekraczajacej 20C nale zy obnizy¢é wartosci nomi-
nalne strefy pracy ciagte;.
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7.3 WZMACNIACZE

Wzmacniacz powinien wspotpracowaé z dopasowanym do niego silnikiem. Do jednego modutu pozycjonujagcego PMM335 mozna dota-
czy¢ maksymalnie 4 silniki ze wzmacniaczami. Cenng cechg wzmacniaczy sg stosunkowo mate rozmiary. Dla mniejszych serwonapeddéw
rozmiary wzmacniaczy sg zblizone do rozmiaréw sterownika 90-30 badz kontrolera RX3i.

Do wzmacniaczy doprowadza sie szereg sygnatéw diagnostycznych. To one czuwajg m.in. nad niedopuszczeniem do przegrzania sie
serwonapedu, czy tez zewnetrznych rezystoréw do wytracania energii, gdy serwonaped realizuje hamowanie dynamiczne.

Jedynie wzmacniacze do silnikéw typu HV (High Voltage) moga by¢ zasilane ze zrédta tréjfazowego o napieciu miedzyfazowym 400

VAC. Inne wzmacniacze muszg by¢ zasilane poprzez transformator obnizajacy napiecie.

ZESTAWIENIE SILNIKOW SERII Bis | DOPASOWANYCH DO NICH WZMACNIACZY

Silnik Znamionowy moment sity Enkoder Wzmacniacz ~ Numer katalogowy Numer katalogowy Numer katalogowy
wzmacniacza silnika bez hamulca  silnika z hamulcem
0.4 Nm — t sit iaglej i
B0.4/5000is m — moment sily przy pracy ciagie]  Bedia BSVM1-20i  ZA0GB-6130-H002  ZAO6B-0114-B203  ZAO6B-0114-B503
5000 obr/min 64 K
. is  05Nm— t sit iagtej i _
B0.5/6000is m — moment sily przy pracy ciagie]  Bedia BSVM1-20i  ZA0GB-6130-H002  ZAOGB-0115-B203  ZAO6B-0115-B503
6000 obr/min 64 K
1.2 Nm - t si iaglej :
B1/6000is m —moment sty przy pracy ciagie] - p64ia BSVM1-20i  ZAO6B-6130-H002  ZAOGB-0116-B203  ZAOBB-0116-B503
6000 obr/min 64 K
2 Nm - ¢ sit iagtej :
B2/4000is M — moment Sty przy pracy clagie} p128ia BSVM1-20i  ZA0O6B-6130-H002  ZAOGB-0061-B203  ZAOBB-0061-B503
4000 obr/min 128 K
35Nm - t si iaglej :
B4/4000is m — moment Stly przy pracy ciagie] - 128ia BSVM1-20i*  ZAO6B-6130-H002  ZAOGB-0063-B203  ZAOBB-0063-B503
4000 obr/min 128 K
7 Nm— ¢ sit iagtej i
B8/3000is M — moment Sty przy pracy ciagre] p12sia BSVM1-20i **  ZA06B-6130-H002  ZAOGB-0075-B203  ZAO6B-0075-B503
3000 obr/min 128 K
is  11Nm— ¢ sit iagtej i
B12/3000is ™M —moment Sty przy pracy ciagie] - p128ia BSVM1-40i  ZA0GB-6130-H003  ZAOGB-0078-B203  ZAO6B-0078-B503
3000 obr/min 128 K
is 20 Nm— ¢ sit iagtej i
B22/20001s M~ moment sty przy pracy ciagiej - p128ia BSVM1-40i  ZA0GB-6130-H003  ZAOGB-0085-B203  ZAO6B-0085-B503
2000 obr/min 128 K
* Wymaga zastosowania zestawu wentylatora (ZA06B-6134-K003) w przypadku zasilania z jednej fazy.
bl Wymaga zastosowania zestawu wentylatora (ZA06B-6134-K003) jest zawsze wymagane.

ZESTAWIENIE SILNIKOW SERII BHVis | DOPASOWANYCH DO NICH WZMACNIACZY

Silnik Znamionowy moment sity Enkoder Wzmacniacz ~ Numer katalogowy Numer katalogowy Numer katalogowy
wzmacniacza silnika bez hamulca  silnika z hamulcem
2 Nm - ¢ sil iagtej :
B2/4000HVis M — moment Sty przy pracy clagie} p12sia BSVMI-10HVi ZA06B-6131-H001  ZAOGB-0062-B203  ZAOBB-00624-B503
5000 obr/min 128 K
is  3.5Nm - t si iaglej :
B4/4000HVis m — moment Stly przy pracy ciagie] - 128ia BSVM1-10HVi ZA06B-6131-H001  ZAOGB-0064-B203  ZAOBB-0064-B503
5000 obr/min 128 K
7 Nm— ¢ sit iagtej i
B8/3000HVis M — moment Sty przy pracy ciagie] p12sia BSVM1-10HVi ZA0GB-6131-H001  ZAOGB-0076-B203  ZAO6B-0076-B503
3000 obr/min 128 K
11 Nm - ¢ sit iagtej i
B12/3000HVis ™M —moment sty przy pracy ciagie] - p128ia BSVM1-20HVi ZA06B-6131-H002  ZAOGB-0079-B203  ZAO6B-0079-B503
3000 obr/min 128 K
is 20 Nm — ¢ sit iagtej i
B22/2000HVis M~ moment sty przy pracy ciagiej - p128ia BSVM1-20HVi ZA06B-6131-H002  ZAOGB-0086-B203  ZAO6B-0086-B503
2000 obr/min 128 K
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ZESTAWIENIE PARAMETROW WZMACNIACZY SERII Bi

BSVM1-4i BSVM1-20i BSVM1-40i
Znamionowy prad wyj$ciowy 09A 59A 12A
Warto$¢ graniczna pradu 4A 20A 40 A
Zasilanie pradem zmiennym — 1-fazowe 2(2)?66 2H4;0+\2//-|\_|CZ 2(2)?66 2H4;0+\2//-|\_|CZ
Zasilanie pradem zmiennym — 3-fazowe 28?68 2H40 VAC 200 =240 VAC 200 =240 VAC

z+2 Hz 50/60 Hz +2 Hz 50/60 Hz +2 Hz

Zasilanie DC sterowania (na wzmacniacz) 24 VDC +10% przy 0.9 A 24 VDC +10% przy 0.9 A 24 VDC +10% przy 0.9 A
Maksymalne wydzielanie ciepta 66 W 100 W
Maksymglna energia zwracana z silnika, jaka moze zosta¢ pochtonieta przez 16 :
wzmacniacz
Moc rezystora rozpraszajacego - 50 W
ZESTAWIENIE PARAMETROW WZMACNIACZY SERII BHViI

BSVM1-10HVi BSVM1-20HVi
Znamionowy prad wyj$ciowy 31A 56 A
Warto$¢ graniczna pradu 10A 20A
Zasilanie pradem zmiennym — 1-fazowe - -
Zasilanie pradem zmiennym — 3-fazowe 400 + 480 VAC 400 + 480 VAC
Zasilanie DC sterowania (na wzmacniacz) 24 VDC +10% przy 0.9 A 24 VDC +10% przy 0.9 A
Maksymalne wydzielanie ciepta 54 W 82W
Moc rezystora rozpraszajacego 50 W 50 W

®
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Nr Oznaczenie Opis
1 Dioda LED — wskaznik natadowania kondensatoréw wysokiego napiecia
2 Cz7-1 Ztacze wejéciowe gtéwnego zasilania
3 CZ7-2 Ziacze rezystora rozpraszajacego
4 Cz7-3 Ztgcze zasilania silnika
5 CX29 Zlacze sygnatu sterujgcego stycznikiem gtéwnym (MCC)
6 CX30 Ztacze sygnatu Emergency Stop
7 CXA20 Ztgcze zabezpieczenia termicznego rezystora rozpraszajgcego (sygnat z termostatu)
8 CXA19B Wejscie zasilania 24 VDC
9 CXA19A Wejscie zasilania 24 VDC
10 COP10B Swiatlowodowe wejscie sterujace serwo
11 COP10A Swiatlowodowe wyjécie sterujgce serwo
12 ALM Dioda LED alarmu serwonapedu
13 JX5 Zarezerwowane
14 LINK Dioda LED statusu potaczenia $wiattowodowego
15 JF1 Zlacze szeregowe do enkodera
16 POWER Dioda LED statusu zasilania obwodu sterujacego
17 CX5X Bateria enkodera
18 Gwintowany otwor stuzacy do uziemienia wzmacniacza
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PARAMETRY
Znamionowy prad wyj$ciowy 09A
Warto$¢ graniczna pradu 4A
Zasilanie pradem zmiennym — 1-fazowe 220 = 240 VAC
50/60 Hz +2 Hz
200 + 240 VAC

Zasilanie pradem zmiennym — 3-fazowe
50/60 Hz +2 Hz

Zasilanie DC sterowania (na wzmacniacz) 24 VDC +10% przy 0.9 A
Minimalna wolna przestrzen ponad i ponizej wzmacniacza 40 mm
Minimalna wolna przestrzen z boku oraz pomigdzy wzmacniaczami 10 mm
SCHEMAT POLACZEN
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zasilanie enkoder

1. Nalezy zawsze stosowac instalacyjne wytaczniki automatyczne, stycznik gtéwny oraz filtr zasilania zmiennopradowego AC
lub transformator.

2. Razem ze wzmacniaczem nalezy stosowac¢ stabilizowany zasilacz 24 VDC. Nie mozna zasila¢ wzmacniacza oraz hamulca
z jednego zrédia zasilania 24 VDC.

3. Pakiet baterii enkodera IC8B00ABK001 mocowany jest oddzielnie na panelu. Umozliwia zasilenie maksymalnie 4 osi.
Jako alternatywe w kazdym wzmacniaczu mozna zastosowac obstugujaca pojedynczg o$ baterie litowg IC800BBK021 (rozwigzanie
zalecane).

4. Jedynie wzmacniacze do silnikéw typu HV (High Voltage) moga by¢ zasilane ze Zrédta tréjfazowego o napieciu migdzyfazowym 400 VAC.
Inne wzmacniacze powinny by¢ zasilane poprzez transformator obnizajacy napiecie.
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OPIS GNIAZD
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0 ©
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CX29 E g E ﬂ@' {Ux5/JF1
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CX30 E g E =] | UX5/ENC
ESP o
=1 |
CXA20| E g E L 1CX5X
DCOH o
@ Schematy kabli przytaczeniowych dostepne sa
O O w dokumentacji GFH-001.
\. J
(00 L1 Zigcze zasilania wzmacniacza (jedno- lub tréjfazowe). W przypadku zasilania 3-fazowego nalezy
o0 0 13 zastosowac transformator obnizajacy napiecie.
cz7 pccel 0 O [oce Opcjonalny zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.
ve| 0 0O u
o 00 W Ziacze do podtaczenia kabla zasilania silnika (kabel pomaranczowy).
<[00 L
CX29 e Ztacze do podtaczenia sterowania stycznikiem gtéwnym.
MCC o |9
CX30 g E J i Ztacze do podtaczenia wytacznika awaryjnego EMERGENCY STOP.
ESP O0—E
CXA20 g 5 ] Ztacze do podiaczania czujnika termostatowego wbudowanego w zewnetrzny rezystor
DCOH o g do rozpraszania energii. W przypadku nie stosowania zewnetrznego rezystora
nalezy wykona¢ zworke.
B OO
CXA19B g g g 23"\,'88 Ziacze zasilania 24 VDC i wejscie dla sygnatu EMERGENCY STOP z poprzedniego wzmacniacza.
Bl OO
CXA19A Bl o O Wyjécie dla sygnatu EMERGENCY STOP do nastepnego wzmacniacza.
Bl DO
S
COP10B |© ) .
Ztacze do podtaczenia sygnatu sterujacego z DSM324
o np. $wiattowdd A02B-0236-K854 (kabel 2 m).
-
I
COP10A |© . .
Ztacze do podtaczenia sygnatu sterujacego
@ do nastepnego wzmacniacza.
7
JIX5IJF EE Zarezerwowane.
JX5/ENC EE Zlacze do podiaczenia kabla do enkodera w silniku, np. kabel LX660-4077-T294/L3R003 (zielony).
I'E Opcjonalna bateria litowa do zasilania enkodera AO6B-6093-K001.
CX5X e Klapka na baterie dostarczana jest w paczce A06B-6093-K002.
2011-08-10 7.3-5
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WYMIARY
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R wA . _
I (o 0] Ty
7y s
o IEI — N e .
[ FANUC B — —
(@] o o
S o
( — = i ————
§ LLJ LI LI
(—

v . L
62,0 56,0
75,0 172,0
185,0

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
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WYMIARY — MINIMALNA WOLNA PRZESTRZE N

40,0

40,0

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

ELEMENTY DOSTARCZANE RAZEM ZE WZMACNIACZEM

Opis llosé Zawarto $¢ zestawu

Wzmacniacz BSVM1-4i (ZA06B-6130-H001)

Zapasowy bezpiecznik 24 VDC (ZA06B-6073-K250)

Zestaw ztgcza zasilania CZ7 (ZA06B-6130-K200)

Zestaw ztgcza CXA19 24 VDC (ZA06B-6130-K201)

Zestaw ztacza termostatu rezystora rozpraszajacego CXA20 (ZA06B-6130-K202)
Zestaw ztgcza MCC CX29 (ZA06B-6130-K203)

Zestaw ztgcza Emergency Stop CX30 (ZA06B-6130-K204)

Zestaw wzmacniacza 4 A serii Bi

R R R NR R R
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Nr Oznaczenie Opis
1 Dioda LED — wskaznik natadowania kondensatoréw wysokiego napiecia
2 Cz7-1 Ztacze wejéciowe gtéwnego zasilania
3 CZ7-2 Ziacze rezystora rozpraszajacego
4 Cz7-3 Ztgcze zasilania silnika
5 CX29 Zlacze sygnatu sterujgcego stycznikiem gtéwnym (MCC)
6 CX30 Ztacze sygnatu Emergency Stop
7 CXA20 Ztgcze zabezpieczenia termicznego rezystora rozpraszajgcego (sygnat z termostatu)
8 CXA19B Wejscie zasilania 24 VDC
9 CXA19A Wejscie zasilania 24 VDC
10 COP10B Swiatlowodowe wejscie sterujace serwo
11 COP10A Swiatlowodowe wyjécie sterujgce serwo
12 ALM Dioda LED alarmu serwonapedu
13 JX5 Zarezerwowane
14 LINK Dioda LED statusu potaczenia $wiattowodowego
15 JF1 Zlacze szeregowe do enkodera
16 POWER Dioda LED statusu zasilania obwodu sterujacego
17 CX5X Bateria enkodera
18 Gwintowany otwor stuzacy do uziemienia wzmacniacza
7.3-8 2011-08-10
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PARAMETRY
Znamionowy prad wyj$ciowy 59A
Warto$¢ graniczna pradu 20A
Zasilanie pradem zmiennym — 1-fazowe 220 = 240 VAC
50/60 Hz +2 Hz
200 + 240 VAC

Zasilanie pradem zmiennym — 3-fazowe
50/60 Hz +2 Hz

Zasilanie DC sterowania (na wzmacniacz) 24 VDC +10% przy 0.9 A
Maksymalne wydzielanie ciepta 66 W
Maksymalna energia zwracana z silnika, jaka moze zosta¢ pochtonieta przez 163
wzmacniacz
Minimalna wolna przestrzen ponad i ponizej wzmacniacza 40 mm
Minimalna wolna przestrzen z boku oraz pomigdzy wzmacniaczami 10 mm
SCHEMAT POLACZEN
e N
O O

-—\ —
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=

opojollooo
opojoflooo
L JL r |

9
©
@M%
POWR
o MQJ

R

—e :
. =
N\ O O J
zasilanie enkoder

1. Nalezy zawsze stosowac instalacyjne wytaczniki automatyczne, stycznik gtéwny oraz filtr zasilania zmiennopradowego AC
lub transformator.

2. Razem ze wzmacniaczem nalezy stosowac stabilizowany zasilacz 24 VDC. Nie mozna zasila¢ wzmacniacza oraz hamulca
z jednego zrédia zasilania 24 VDC.

3. Pakiet baterii enkodera IC800ABK001 mocowany jest oddzielnie na panelu. Umozliwia zasilenie maksymalnie 4 osi.
Jako alternatywe w kazdym wzmacniaczu mozna zastosowac obstugujaca pojedynczg o$ baterie litowg IC800BBK021 (rozwigzanie
zalecane).

4. Jedynie wzmacniacze do silnikéw typu HV (High Voltage) moga by¢ zasilane ze Zrédta tréjfazowego o napieciu migdzyfazowym 400 VAC.
Inne wzmacniacze powinny by¢ zasilane poprzez transformator obnizajacy napiecie.

2011-08-10 7.3-9
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OPIS GNIAZD
o N | Gniazdo do podiaczenia wentylatora (dotyczy tylko zestawu
O O z silnikiem 8 Nm, w przypadku stosowania innych silnikow
nalezy pozostawi¢ w tym gniezdzie wpieta zworke T892).
° E==
FANUC oo |
oo 1CXA19B
oo
oo |
oo CXA19A
oo !
© |
{COP10B
G ©
I
i ©
cz7 | E - {coP10A
o[ ©
I N
cx29 E g E E]El {Ux5/JF1
Mcc o
CX30| E o E I==] |UX5/ENC
ESP | o
r |
CXA20| E g E I 16xeX
DCOH o
@ @ Schematy kabli przytaczeniowych dostepne sa
© 0) w dokumentacji GFH-001.
(00 L1 Zitgcze zasilania wzmacniacza (jedno- lub tréjfazowe). W przypadku zasilania 3-fazowego nalezy
L0 0 13 zastosowac transformator obnizajacy napiecie.
czr occr 0 O [1oce Opcjonalny zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii.
vel 0 0 u
=000 W Ztacze do podtaczenia kabla zasilania silnika (kabel pomarariczowy).
+|0 0O <
CX29 g E Ztacze do podiaczenia sterowania stycznikiem gtownym.
MCC o |d
CX30 g E i Ztacze do podtgczenia wytacznika awaryjnego EMERGENCY STOP.
ESP o0—g
CXA20 g B ] Ztacze do podtaczania czujnika termostatowego wbudowanego w zewnetrzny rezystor
DCOH R E do rozpraszania energii. W przypadku nie stosowania zewnetrznego rezystora
nalezy wykona¢ zworke.
Bl 0 O
CXA19B g g g 22VVBCC Ztacze zasilania 24 VDC i wejécie dla sygnatu EMERGENCY STOP z poprzedniego wzmacniacza.
Bl 0 O
CXA19A Bl oo H‘ Wyjécie dla sygnatu EMERGENCY STOP do nastepnego wzmacniacza.
N
COP10B (|© . .
Ztacze do podtaczenia sygnatu sterujacego z DSM324
o np. $wiattowdd A02B-0236-K854 (kabel 2 m).
-
N
COP10A |© . .
Ztacze do podtaczenia sygnatu sterujacego
@ do nastepnego wzmacniacza.
-
JX5IF1 ﬂ@ Zarezerwowane.
JX5/ENC HE Ztacze do podtaczenia kabla do enkodera w silniku, np. kabel LX660-4077-T294/L3R003 (zielony).
Eﬁ Opcjonalna bateria litowa do zasilania enkodera A06B-6093-K001.
CX5X 10 Klapka na baterie dostarczana jest w paczce A06B-6093-K002.
7.3-10 2011-08-10
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
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WYMIARY — MINIMALNA WOLNA PRZESTRZE N

40,0

40,0

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

ELEMENTY DOSTARCZANE RAZEM ZE WZMACNIACZEM

Opis llosé Zawarto $¢ zestawu

Wzmacniacz BSVM1-20i (ZA06B-6130-H002)

Zapasowy bezpiecznik 24 VDC (ZA06B-6073-K250)

Zestaw ztgcza zasilania CZ7 (ZA06B-6130-K200)

Zestaw ztgcza CXA19 24 VDC (ZA06B-6130-K201)

Zestaw ztgcza termostatu rezystora rozpraszajacego CXA20 (ZA06B-6130-K202)
Zestaw ztgcza MCC CX29 (ZA06B-6130-K203)

Zestaw ztgcza Emergency Stop CX30 (ZA06B-6130-K204)

Zestaw wzmacniacza 20 A serii Bi

R R R NR R R

®
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Nr Oznaczenie Opis

1 Dioda LED — wskaznik natadowania kondensatoréw wysokie-
go napiecia
2 CX29 Ztgcze sygnatu sterujgcego stycznikiem gtéwnym (MCC)
CX30 Ztacze sygnatu Emergency Stop
4 CXA20 Ziacze zabezpieczenia termicznego rezystora rozpraszajace-
go (sygnat z termostatu)
5 SwW Przetacznik (poziom alarmu DC)
6 Cza Ztgcze wejsciowe gtéwnego zasilania
7 Cz5 Ztacze zasilania silnika
8 Cz6 Ztacze rezystora rozpraszajacego
9 CXA19B Wejscie zasilania 24 VDC
10 CXA19A Wejscie zasilania 24 VDC
11 COP10B Swiatlowodowe wejscie sterujace serwo
12 COP10A Swiatlowodowe wyjécie sterujace serwo
13 ALM Dioda LED alarmu serwonapedu
14 JX5 Zarezerwowane
15 LINK Dioda LED statusu potaczenia $wiattowodowego
16 JF1 Ztacze szeregowe do enkodera
17 POWER Dioda LED statusu zasilania obwodu sterujagcego
18 CX5X Bateria enkodera
19 Gwintowany otwor stuzacy do uziemienia wzmacniacza
PARAMETRY
Znamionowy prad wyj$ciowy 12A
Warto$¢ graniczna pradu 40 A
Zasilanie pradem zmiennym — 1-fazowe 220 =240 VAC
50/60 Hz +2 Hz
200 + 240 VAC

Zasilanie pradem zmiennym — 3-fazowe

50/60 Hz +2 Hz

Zasilanie DC sterowania (na wzmac-
niacz)

24 VDC +10% przy 0.9 A

Maksymalne wydzielanie ciepta 100 W
Moc rezystora rozpraszajacego 50 W
Minimalna wolna przestrzen ponad i 50 mm

ponizej wzmacniacza

Minimalna wolna przestrzen z boku oraz
pomiedzy wzmacniaczami

2011-08-10
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ASTOR

SCHEMAT POL ACZEN

B e | [e]
o
=

N

. Nalezy zawsze stosowa¢ instalacyjne wytaczniki

. Razem ze wzmacniaczem nalezy stosowac
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1

automatyczne, stycznik gtéwny oraz filtr zasilania
zmiennopradowego AC lub transformator.

stabilizowany zasilacz 24 VDC. Nie mozna zasila¢
wzmacniacza oraz hamulca z jednego zrodta
zasilania 24 VDC.

. Pakiet baterii enkodera IC800ABK001 mocowany jest

oddzielnie na panelu. Umozliwia zasilenie maksymalnie
4 osi. Jako alternatywe w kazdym wzmacniaczu

mozna zastosowaé obstugujaca pojedyncza 0$

baterie litowg IC800BBKO021 (rozwigzanie zalecane).

. Jedynie wzmacniacze do silnikow typu HV (High Voltage)

moga by¢ zasilane ze zrédta tréjfazowego o napieciu
miedzyfazowym 400 VAC. Inne wzmacniacze powinny
by¢ zasilane poprzez transformator obnizajgcy napiecie.

flo

zasilanie

enkoder

7.3-14
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OPIS GNIAZD

U] ~ [UU]

Cx29 L0 8 Ztacze do podtgczenia sterowania stycznikiem
MCC o |d gtéwnym.
CX30 g— Ztacze do podtaczenia wytacznika awaryjnego
ESP o— EMERGENCY STOP.
CXA20 g 5 ] Ziacze do podigczania czujnika termostatowego
DCOH 1| o [g wbudowanego w zewnetrzny rezystor do rozpraszania
energii. W przypadku nie stosowania zewnetrznego
rezystora nalezy wykonac zworke.
|cxato
CX29| {cxaton
mcc!
X0} lcoPiB cxa198 Bl 8 5 H‘ ovoc  Ztacze zasilania 24 VDC i wejscie dla sygnatu
CXAZO} Bl 0 0|l]zawc EMERGENCY STOP z poprzedniego wzmacniacza.
DCOH B oo Wyjscie dla sygnatu EMERGENCY STOP
oopion  CXATOA aoa H‘ do nastgpnego wzmacniacza.
=
{xsFt  COP10B | © ) .
Ztacze do podiaczenia sygnatu sterujacego z DSM324
{xaENC np. $wiattowdd A02B-0236-K854 (kabel 2 m).
o 9
i
COP10A ||©
- Ztacze do podtaczenia sygnatu sterujacego
o o @ do nastepnego wzmacniacza.
D D -
JX5/F1 EE Zarezerwowane.
JX5/ENC Ztacze do podtaczenia kabla do enkodera w silniku
EK (kabel zielony).
o "E Opcjonalna bateria litowa do zasilania enkodera
CX5X o A06B-6093-K001.

@ Schematy kabli przytaczeniowych dostepne sg w dokumentacji GFH-001.

||O

Gniazda przytaczajace
(widok od dotu)

przéd wzmacniacza

2 1
Al=]L2 Cz4 Ztacze zasilania trojfazowego
B [3[U1 a ! g0
AlL|V I .
B (wlu CZ5 Ztacze zasilania silnika (kabel pomaranczowy).
A |RI|RC . . . -
CZ6 Ztacze do podtagczania zewnetrznego rezystora do rozpraszania energii i czujnika termostatowego
B |RERC wbudowanego w zewnetrzny rezystor do rozpraszania energii. Zewnetrzny rezystor do rozpraszania
2 1 energii podiacza sie na zaciski B1-B2.

W przypadku nie stosowania zewnetrznego rezystora nalezy wykonaé zworke.
W przypadku wykorzystania wewnetrznego rezystora do rozpraszania energii nalezy dodatkowo

tyt wzmacniacza wykonaé zworke pomiedzy RC (zacisk A1) a RI (zacisk A2).

@ Prosze zwréci¢ uwage na wiasciwe ustawienie przetacznikéw definiujacych rodzaj
zastosowanego rezystora do wytracania energii.

2011-08-10 7.3-15
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

@ Wzmacniacz instaluje sie w ten sposob, aby radiator znalazt si¢ na zewnatrz szafy sterowniczej.

7.3-16
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WYMIARY — MINIMALNA WOLNA PRZESTRZE N

e e ' Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

ELEMENTY DOSTARCZANE RAZEM ZE WZMACNIACZEM

Opis llosé Zawarto $¢ zestawu

Wzmacniacz BSVM1-40i (ZA06B-6130-H003)

Zapasowy bezpiecznik 24 VDC (ZA06B-6073-K250)

Zestaw zlacza zasilania CZ4 (ZA06B-6110-K200#XXS)

Zestaw ztacza zasilania napedu CZ5 (ZA06B-6110-K202#YYS)

Zestaw ztgcza rezystora rozpraszajgcego CZ6 (ZA06B-6110-K201#XYM)
Zestaw ztgcza CXA19 24 VDC (ZA06B-6130-K201)

Zestaw ztgcza termostatu rezystora rozpraszajacego CXA20 (ZA06B-6130-K202)
Zestaw ztgcza MCC CX29 (ZA06B-6130-K203)

Zestaw ztgcza Emergency Stop CX30 (ZA06B-6130-K204)

Zestaw wzmacniacza 40 A serii Bi

PR R NRRR R R
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4 |—U—U—| I—U—U—| h Nr Oznaczenie Opis
f m \ 1 Dioda LED — wskaznik natadowania kondensatoréw wysokie-
[ FANUC ’ go napigcia
2 CX29 Ztgcze sygnatu sterujgcego stycznikiem gtéwnym (MCC)
CX30 Ztacze sygnatu Emergency Stop
4 CXA20 Ziacze zabezpieczenia termicznego rezystora rozpraszajace-
go (sygnat z termostatu)
5 SwW Przetacznik (poziom alarmu DC)
6 Cza Ztgcze wejsciowe gtéwnego zasilania
,_l — 7 Cz5 Ztacze zasilania silnika
8 Cz6 Ztacze rezystora rozpraszajacego
@ E E E '1 O 9 CXA19B Wejscie zasilania 24 VDC
Bl oo 10 CXA19A Wejscie zasilania 24 VDC
@ g g g EI 11 COP10B Swiatlowodowe wejscie sterujace serwo
© 12 COP10A Swiatlowodowe wyjécie sterujace serwo
@7 (ooee |/ 4@ 13 ALM Dioda LED alarmu serwonapedu
@7 : © 14 JIX5 Zarezerwowane
15 LINK Dioda LED statusu potaczenia $wiattowodowego
@7 4@ 16 JF1 Zigcze szeregowe do enkodera
@ 17 POWER Dioda LED statusu zasilania obwodu sterujagcego
18 CX5X Bateria enkodera
19 Gwintowany otwor stuzacy do uziemienia wzmacniacza
@ PARAMETRY
Znamionowy prad wyj$ciowy 3.1A
Warto$¢ graniczna pradu 10A
Zasilanie pradem zmiennym — 1-fazowe -
Zasilanie pradem zmiennym — 3-fazowe 400 + 480 VAC
ngilanie DC sterowania (na wzmac- 24 VDC +10% przy 0.9 A
niacz)
Maksymalne wydzielanie ciepta 54 W
Moc rezystora rozpraszajacego 50 W
Minlne s prassizen ponsdi g
Minimalna wolna przestrzen z boku oraz )
pomigdzy wzmacniaczami
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SCHEMAT POt ACZEN
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1. Nalezy zawsze stosowac instalacyjne wytaczniki
automatyczne, stycznik gtowny oraz filtr zasilania
zmiennopradowego AC lub transformator.

2. Razem ze wzmacniaczem nalezy stosowac¢
stabilizowany zasilacz 24 VDC. Nie mozna zasila¢
wzmachiacza oraz hamulca z jednego zrédta

zasilania 24 VDC. I~ g
3. Pakiet baterii enkodera ICB00ABK001 mocowany jest
oddzielnie na panelu. Umozliwia zasilenie maksymalnie ﬂ 0O
4 osi. Jako alternatywe w kazdym wzmacniaczu (N J
mozna zastosowac obstugujaca pojedynczg o$
baterie litowa IC800BBK021 (rozwiazanie zalecane).
zasilanie enkoder

4. Jedynie wzmacniacze do silnikéw typu HV (High Voltage)
moga by¢ zasilane ze zrodia tréjfazowego o napieciu
miedzyfazowym 400 VAC. Inne wzmacniacze powinny
by¢ zasilane poprzez transformator obnizajacy napiecie.
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

G) Wzmacniacz instaluje si¢ w ten sposéb, aby radiator znalazt si¢ na zewnatrz szafy sterowniczej.
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WYMIARY — MINIMALNA WOLNA PRZESTRZE N

e e ' Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

ELEMENTY DOSTARCZANE RAZEM ZE WZMACNIACZEM

Opis llosé Zawarto $¢ zestawu

Wzmacniacz BSVM1-10HVi (ZA06B-6131-H001)

Zapasowy bezpiecznik 24 VDC (ZA06B-6073-K250)

Zestaw zlacza zasilania CZ4 (ZA06B-6110-K200#XXS)

Zestaw ztacza zasilania napedu CZ5 (ZA06B-6110-K202#YYS)

Zestaw ztgcza rezystora rozpraszajgcego CZ6 (ZA06B-6110-K201#XYM)
Zestaw ztgcza CXA19 24 VDC (ZA06B-6130-K201)

Zestaw ztgcza termostatu rezystora rozpraszajacego CXA20 (ZA06B-6130-K202)
Zestaw ztgcza MCC CX29 (ZA06B-6130-K203)

Zestaw ztgcza Emergency Stop CX30 (ZA06B-6130-K204)

Zestaw wzmacniacza 10 A serii BHVi
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4 |—U—U—| I—U—U—| h Nr Oznaczenie Opis
f m \ 1 Dioda LED — wskaznik natadowania kondensatoréw wysokie-
[ FANUC ’ go napigcia
2 CX29 Ztgcze sygnatu sterujgcego stycznikiem gtéwnym (MCC)
CX30 Ztacze sygnatu Emergency Stop
4 CXA20 Ziacze zabezpieczenia termicznego rezystora rozpraszajace-
go (sygnat z termostatu)
5 SwW Przetacznik (poziom alarmu DC)
6 Cza Ztgcze wejsciowe gtéwnego zasilania
,_l — 7 Cz5 Ztacze zasilania silnika
8 Cz6 Ztacze rezystora rozpraszajacego
@ E E E '1 O 9 CXA19B Wejscie zasilania 24 VDC
Bl oo 10 CXA19A Wejscie zasilania 24 VDC
@ g g g EI 11 COP10B Swiatlowodowe wejscie sterujace serwo
© 12 COP10A Swiatlowodowe wyjécie sterujace serwo
@7 (ooee |/ 4@ 13 ALM Dioda LED alarmu serwonapedu
@7 : © 14 JIX5 Zarezerwowane
15 LINK Dioda LED statusu potaczenia $wiattowodowego
@7 4@ 16 JF1 Zigcze szeregowe do enkodera
@ 17 POWER Dioda LED statusu zasilania obwodu sterujagcego
18 CX5X Bateria enkodera
19 Gwintowany otwor stuzacy do uziemienia wzmacniacza
@ PARAMETRY
Znamionowy prad wyj$ciowy 5.6 A
Warto$¢ graniczna pradu 20 A
Zasilanie pradem zmiennym — 1-fazowe -
Zasilanie pradem zmiennym — 3-fazowe 400 + 480 VAC
ngilanie DC sterowania (na wzmac- 24 VDC +10% przy 0.9 A
niacz)
Maksymalne wydzielanie ciepta 82 W
Moc rezystora rozpraszajacego 50 W
Minlne s prassizen ponsdi g
Minimalna wolna przestrzen z boku oraz )
pomigdzy wzmacniaczami
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SCHEMAT POt ACZEN
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1. Nalezy zawsze stosowac instalacyjne wytaczniki
automatyczne, stycznik gtowny oraz filtr zasilania
zmiennopradowego AC lub transformator.

2. Razem ze wzmacniaczem nalezy stosowac
stabilizowany zasilacz 24 VDC. Nie mozna zasila¢
wzmachiacza oraz hamulca z jednego zrédta

zasilania 24 VDC. N /
3. Pakiet baterii enkodera IC800ABK001 mocowany jest

oddzielnie na panelu. Umozliwia zasilenie maksymalnie ﬂ e)

4 osi. Jako alternatywe w kazdym wzmacniaczu - J

mozna zastosowac obstugujaca pojedyncza o$
baterig litowa IC800BBK021 (rozwiazanie zalecane).
4. Jedynie wzmacniacze do silnikow typu HV (High Voltage) zasilanie enkoder
moga by¢ zasilane ze zrodta tréjfazowego o napigciu
miedzyfazowym 400 VAC. Inne wzmacniacze powinny
by¢ zasilane poprzez transformator obnizajacy napiecie.
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WYMIARY
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

G) Wzmacniacz instaluje si¢ w ten sposéb, aby radiator znalazt si¢ na zewnatrz szafy sterowniczej.
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WYMIARY — MINIMALNA WOLNA PRZESTRZE N

e e ' Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

ELEMENTY DOSTARCZANE RAZEM ZE WZMACNIACZEM

Opis llosé Zawarto $¢ zestawu

Wzmacniacz BSVM1-20HVi (ZA06B-6131-H002)

Zapasowy bezpiecznik 24 VDC (ZA06B-6073-K250)

Zestaw zlacza zasilania CZ4 (ZA06B-6110-K200#XXS)

Zestaw ztacza zasilania napedu CZ5 (ZA06B-6110-K202#YYS)

Zestaw ztgcza rezystora rozpraszajgcego CZ6 (ZA06B-6110-K201#XYM)
Zestaw ztgcza CXA19 24 VDC (ZA06B-6130-K201)

Zestaw ztgcza termostatu rezystora rozpraszajacego CXA20 (ZA06B-6130-K202)
Zestaw ztgcza MCC CX29 (ZA06B-6130-K203)

Zestaw ztgcza Emergency Stop CX30 (ZA06B-6130-K204)

Zestaw wzmacniacza 20 A serii BHVi

PR R NRRR R R
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7.4 MODULY POZYCJONUJACE

Modut do pozycjonowania, PMM335 zostat opracowany z mysla o zastosowaniu w skomplikowanych, wieloosiowych maszynach, w
ktérych niezwykle waznym czynnikiem jest osiggniecie wysokiej szybkosci dziatania. Modut ten instaluje sie w kontrolerze RX3i. Czuwa
nad utrzymaniem zadanych parametréw ruchu dla sterowanych osi. Modut posiada osiem wbudowanych wej$¢ dwustanowych, przy
czym dwa z nich moga zosta¢ przekonfigurowane do pracy jako wyjscia dwustanowe. Wejscia wbudowane w module PMM335 najcze-
Sciej konfiguruje sie do pracy jako wejscia Home Switch lub Overtravel.

Opcjonalnie do kazdego z osobna modutu PMM335 mozna dotgczy¢ oddalony swiattowodowy terminal przytaczeniowy IC695FTB001,
umozliwiajacy wprowadzanie dodatkowych 28 dwustanowych sygnatow wejsciowych i 8 wyjsciowych oraz 2 wejsciowych sygnatow ana-
logowych i 2 wyjsciowych sygnatéw analogowych. Cztery wejscia dwustanowe moga by¢ przekonfigurowane do pracy jako dwustanowe
wyjscia. Do swiattowodowego terminala przytaczeniowego potrzebne sg dwie listwy przytaczeniowe srubowe lub sprezynowe (mogg by¢
stosowane: IC694TBB032, IC694TBB132, IC694TBS032 lub IC694TBS132).

Rozwigzanie w postaci modutu PMM335, instalowanego w sterowniku lub kontrolerze, cechuje gotowy, opracowany przez producenta,
mechanizm wymiany informacji pomiedzy jednostka centralng sterownika a modutem do pozycjonowania; przy czym jest to wymiana
danych na zadanie. Dane, ktére nie sg istotne z punktu widzenia prowadzonego procesu nie sg wymieniane, a wiec nie jest zuzywany
niepotrzebnie czas modutu pozycjonujacego. Zaletg stosowania modutu PMM335 jest to, iz wszystkie petle regulacji (pozycji, predkosci,
itd.) sg realizowane tylko w tym module. We wzmacniaczu czy tez kontrolerze RX3i nie jest realizowana zadna regulacja zwigzana z
pozycjonowaniem osi, dzigki czemu programista nie poswieca sie czasu na zintegrowanie petli regulacji. Modut programowany jest w
jezyku zgodnym ze standardem PLCOpen.

Dotaczanie kolejnych osi do modutu PMM335

Jeden modut PMM335 pozwala na sterowanie maksymalnie 4 osiami. Oprocz tego, opcjonalnie mozna uaktywni¢ w module piatg oS, tzw.
o$ wirtualng, do ktérej moga zosta¢ synchronizowane inne osie. Modut PMM335 faczy sie ze wzmacniaczami za pomoca Swiattowodow.
Dostepne sg gotowe $wiattowody o r6znych dtugosciach.

Dos¢ istotny jest fakt, ze dla podtaczenia 4 osi dotgcza sie do modutu PMM335 tylko jeden kabel Swiattowodowy, a nie grubg wigzke kabli
miedzianych, jak to jest w klasycznych rozwigzaniach. W zaleznosci od srodowiska pracy i odlegtosci, stosuje sie gotowe kable Swiatto-
wodowe w wykonaniu standardowym lub wzmocnionym.
Uzycie Swiattowoddéw pozwala na:

. zwiekszenie wydajnosci (zmniejszenie czasu przestojow), dzieki niewrazliwosci na zakidcenia,

. podniesienie niezawodnosci systemu,

. zwigkszenie odlegtosci pomiedzy kolejnymi wzmacniaczami (do 100 m),

. redukcje kosztéw potaczen i naktadu pracy.

Potaczenia pomiedzy wzmacniaczem a silnikiem realizuje sie przy pomocy odpowiednich (gotowych) kabli miedzianych, dostosowanych
do pracy na ciagte zginanie. Kable dostepne sg w réznych dtugosciach (maksymalnie 30 m).

W kontrolerze RX3i mozna zainstalowa¢ maksymalnie 10 modutéw PMM335, co pozwala na obstuge w sumie 40 osi. Doinstalowanie
kolejnych modutéw PMM335 do kontrolera RX3i nie ma wptywu na czas realizacji petli regulacji, co oznacza, ze czas pozycjonowania osi
nie ulega wtedy pogorszeniu.

Do podtaczania kolejnych wzmacniaczy nie trzeba stosowac zadnych zewnetrznych switchy swiattowodowych, poniewaz switche takie sg
wbudowane we wzmachiaczach. Gniazdo oznaczone jako COP10B jest gniazdem wchodzacym, a gniazdo COP10A jest gniazdem
wychodzacym.

Potaczenia swiattowodowe pomi edzy modutem PMM335 a wzmachiaczami

Modut Pierwszy Drugi Trzeci Czwarty
PMM wzmachiacz wzmachiacz wzmacniacz wzmachiacz
FSSB COoP10B COoP10B COP10B COP10B

| o] N | 11 R s
1 | |

COP10A COP10A COP10A COP10A
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Wygl ad gniazd swiattowodowych

@ @ FIBER

FSSB /0

@ @ COMM

Gniazdo Gniazdo
Swiattowodowe Swiattowodowe
do podtaczenia do podtaczenia

wzmacniaczy oddalonego
Swiattowodowego
terminala

przytaczeniowego

Najwazniejsze cechy modutu PMM335

Do najwazniejszych cech tego modutu pozycjonujacego osie mozna zaliczy¢:

Krotki czas planowania $ciezki ruchu (1 ms).

Krotki czas aktualizacji petli pozycji (500 ps).

Stato$¢ czasu petli pozycji i predkosci, niezaleznie od ilosci obstugiwanych osi.

Mozliwos¢ szybkiej synchronizacji duzej ilosci osi (nawet 40 osi) za pomoca magistrali systemowej PCI kontrolera RX3i.
Zaawansowane funkcji CAM oraz synchronizacji predkosci i potozenia (funkcje GEARING).

Jedno narzedzie do programowania modutu PMM335 i kontrolera RX3i.

Mozliwos¢ tworzenia serwonapedu o rozproszonej architekturze.

Obstuga oddalonego $wiattowodowego terminalu przytaczeniowego.

Narzedzia do przechwytywania biezacych pozycji do dwéch rejestréw pomocniczych.

Mozliwo$¢ pracy w przerwaniu sprzetowym.

Opcjonalnie wykorzystanie wyj$¢ dwustanowych jako sterowanych bezposrednio rejestrem pozycji (zataczanie/wytaczanie w zalez-
nosci od biezacego potozenia 0si).

Realizacja dowolnych ruchéw w sekwencji, bez zatrzymywania osi w punktach posrednich pomiedzy ruchami sktadowymi (tzw. tryb
pracy BUFFERED), sktadanie dowolnych sekwencji w trakcie pracy maszyny.

®
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PARAMETRY

Czas planowania ruchu 1ms Wartos$¢ stata, niezalezna od ilosci osi obstugiwanych przez
PACMotion.

Czas aktualizacji petli pozycji 500 ps Wszystkie osie sg obstugiwane jednoczesnie.

Czas aktualizacji petli predkosci 125 ps Wszystkie osie sg obstugiwane jednoczesnie (rownolegle).

Czas aktualizacji petli momentu sity 62.5 us Wszystkie osie sg obstugiwane jednoczesnie(réwnolegle).

llo$¢ sterowanych osi 4 Osie budowane sg w oparciu o silniki i wzmacniacze serii
Beta-is. Wzmacniacze podtaczone sg do modutu PMM335
Swiattowodowo.

llo$¢ osi master w pojedynczym module 1 Osig pracujaca w charakterze Moze by¢ o$ fizyczna lub
wirtualna.

Interfejs sterujacy pracg wzmacnia- Swiatlowodowy 50 Mb/s FANUC Serial Servo Bus (FSSB).

czyl/silnikow

Dlugos¢ kabla sterujacego

Maksymalnie 100 m pomiedzy weztami

W przypadku dotaczenia do modutu PMM335 czterech
wzmacniaczy z silnikami, catkowita dlugo$¢ potaczenia

wynosi maksymalnie 400 m.

Maksymalna ilo$¢ osi w pojedynczym
systemie PACMotion

40 osi fizycznych + 10 osi Master

Wymaga zastosowania kasety 16-gniazdowej, CPU i dwéch

zasilaczy DC, badz tez AC. O ile to mozliwe, zaleca si¢

stosowanie modutu komunikacyjnego Ethernet.

Rozdzielczo$¢ w przypadku uzycia wzmac-
niaczy i silnikéw Beta-is do PACMotion

65 536 lub 131 072 impulséw na obrét

Enkodery o wyzszej rozdzielczosci (131 072 impulséw na

obrét) s wbudowane w silnikach o wiekszej mocy.

Rodzaj sprzezenia zwrotnego

Inkrementalny lub absolutny enkoder szere-
gowy

Po Doinstalowanie baterii we wzmacniaczu, enkoder moze
pracowa¢ jako absolut. Bez baterii pracuje jako inkremen-

talny.

Obstuga zmiennego przecinka

Modut przetwarza liczby zmiennoprzecinkowe
o podwadjnej precyzji (zgodnie ze specyfikacjg
IEEE 754)

llos¢ profili CAM w jednym module
PMM335

Maksymalnie 256 profili

Kontroler RX3i moze przechowywa¢ w swojej pamieci
maksymalnie 2048 profili CAM (w pamigci gtéwnej jednostki
centralnej). Profile moga by¢ na ruchu przesytane pomiedzy
gtéwng jednostka centralng a modutami PMM335.

Funkcje startu synchronicznego wielu osi
oraz opdznionego startu synchronicznego

Obstuga tej funkcji moze by¢ realizowana na
maksymalnie 8 osiach.

Osie moga znajdowac sie w réznych modutach PMM335

zainstalowanych w kontrolerze RX3i.

Przechwytywanie w locie biezacej pozycji

Dedykowane sg dwa wejscia przechwytujgce
dla kazdej z osi.

Wymagania co do wersji oprogramowania
narzedziowego

Do programowania modutu PMM335 nalezy
stosowac oprogramowanie Proficy Machine
Edition w wersji 5.9 SIM1 lub nowszej.

Poboér pradu z wewnetrznej magistrali
zasilajacej kontrolera RX3i przez pojedyn-
czy modut PMM335

1.1 A (3.63 W) ze Zrédia 3.3 VDC
0.45 A (2.25 W) ze zrédta 5 VDC

WBUDOWANE W MODULE WEJ SCIAWYJSCIA

Rodzaj wej scia/wyj $cia

Opis

Uwagi

Wejscia uniwersalne 24 VDC

4 wejécia optoizolowane, logika dodatnia/ujemna

Szybkie wejscia 24 VDC

2 wejscia optoizolowane, logika dodatnia/ujemna

Maja wbudowang funkcje wykrywania przerwania ciggtosci
obwodu. Moga zosta¢ uzyte do podtaczenia enkodera
kwadraturowego o czestotliwosci maksymalnie 500 kHz.

Wejscia/wyjscia uniwersalne 24 VDC

2 wejscia/wyjscia optoizolowane, logika dodat-

nia/ujemna (konfigurowalne)

Maksymalny prad sumaryczny wyj$¢ 250 mA.

Rodzaj ztacza

Szybkoztacze z zaciskami srubowymi, dostarczone

razem z modutem.

Warunki $rodowiskowe sg zgodne z warunkami dla kontroleréw RX3i, ich opis jest zamieszczony w dokumentacji GFK-2314.

2011-08-10
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ROZMIESZCZENIE DIOD SYGNALIZACYJNYCH LED | GNIAZD P RZYL ACZENIOWYCH
Diody I._ED. 1 O O STATUS Diody I'_ED'
sygnalizacja statusu 2 O O CONFIG sygnalizacja ststusu modutu
poszczegdlnych osi 3 O OFssB
4 O OFIBERI/O
@ FSSB
gniazdo swiattowodowe
@ do podiaczania
macniac.
Faceplate Digital I/0 ° Wz raczy
gniazdo przyftaczeniowe =]
wbudowanych 4
wejsé/wyjse 24 VDC g
O

° O

° O

° O

° O

° O

=

©
FIBER 1/0 COMM @
gniazdo $wiattowodowe
do podiaczania oddalonego @
terminala przytaczeniowego
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OPIS DIOD SYGNALIZACYJINYCH

Oznaczenie diody

Opis

1,2,3,4 Status pracy osinr 1, 2, 3i 4.
Opis koloréw:
. kolor zielony oznacza prawidtowa prace,
. kolor czerwony oznacza btad osi klasyfikowany jako normal stop,
. migotanie w kolorze czerwonym co 500 ms oznacza btad osi klasyfikowany jako fast stop.
STATUS Status pracy modutu PMM335.
Opis kolorow:
. dioda wytaczona oznacza brak zasilania,
. Swiecaca w kolorze zielonym oznacza poprawng prace modutu PMM335 i brak bledéw oraz ostrzezen,
. mrugajaca w ko{orze zielon_ym co 1 s w kolorze zielonym oznacza zarejestrowanie ostrzezenia lub btedu nie wymagaja-
cego zatrzymania pracy osi,
. mrugajaca w kolorze zielonym co 0.5 s w kolorze zielonym oznacza zarejestrowanie btedu ktéry spowodowat zatrzymanie
pracy osi (fast stop lub normal stop),
. mrugajaca w kolorze zielonym w takt pewnej sekwencji wskazuje na specyficzny kod btedu, do ktérego doszto podczas
inicjalizacji modutu (prosze zanotowaé¢ sposéb mrugania i skontaktowa¢ sie z firmg ASTOR),
. mrugajaca w kolorze zielonym wraz z diodami CONFIG i diodami osi (1, 2, 3, i 4) sygnalizuje, ze modut jest w trakcie ak-
tualizacji systemu operacyjnego (firmware),
. $wiecaca w kolorze pomaranczowym oznacza powazny btad sprzetowy lub brak reakcji przez dtugi czas (timeout).
CONFIG Informacja o poprawnosci skonfigurowania modutu PMM335 (kolor zielony).
Opis kolorow:
. Swiecenie w kolorze zielonym oznacza otrzymanie przez modut PMM335 poprawnej konfiguracji z jednostki centralnej
kontrolera RX3i,
. mruganie w kolorze zielonym oznacza, ze modut PMM335 nie otrzymat jeszcze konfiguracji z jednostki centralnej kontro-
lera RX3i,
. Swiecenie w kolorze pomaranczowym wskazuje na to, ze modut PMM335 jest w fazie inicjalizacji,
. mruganie w kolorze pomaranczowym méwi o otrzymaniu btednej konfiguraciji z jednostki centralnej kontrolera RX3i.
FSSB Status potaczenia $wiattowodowego modutu PMM335 ze wzmacniaczami.
Opis koloréw:
. dioda wytaczona oznacza brak komunikacji pomigdzy modutem PMM335 a wzmacniaczami,
. kolor zielony oznacza aktywng komunikacje pomigdzy modutem PMM335 a wzmacniaczami,
. mruganie w kolorze zielonym wskazuje na to, ze trwa proces nawigzywania komunikacji $wiattowodowej lub 0$ zostata
skonfigurowana jako synthetic motor,
. kplor czerwony sygnalizuje niepoprawne funkcjonowanie tacza $wiattowodowego pomigdzy modutem PMM335 a wzmac-
niaczami.
FIBER I/O Status potaczenia $wiattowodowego modutu PMM335 z oddalonym $wiattowodowym terminalem przytaczeniowym.

Opis kolorow:

dioda wytaczona oznacza brak komunikacji pomigdzy modutem PMM335 a terminalem $wiattowodowym,

kolor zielony oznacza aktywng komunikacje pomigdzy modutem PMM335 a terminalem $wiattowodowym,

mruganie w kolorze zielonym wskazuje na to, ze trwa proces nawigzywania komunikacji $wiattowodowej,

kolor czerwony sygnalizuje niepoprawne funkcjonowanie tacza $wiattowodowego pomigdzy modutem PMM335 a termina-
lem $wiattowodowym,

mruganie na zmiane w kolorze zielonym i czerwonym wskazuje na niezgodno$¢ numeru ID ustawionym w terminalu $wia-
ttowodowym z numerem ID skonfigurowanym w module PMM335.

2011-08-10
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OPIS SYGNALOW W GNIEZDZIE FACEPLATE DIGITAL I/O

SHIELD
24V INCOM
24V OUTCOM
IN1

IN2
IN3/0OUT1
IN4 / OUT2
IN5

IN6

IN7

IN8

Gniazdo w module PMM335 umozliwia przytaczenie w sumie o$miu sygnatéw bedgcymi:

. szescioma dwustanowymi sygnatami wejsciowymi 24 VDC,

. dwoma szybkimi dwustanowymi sygnatami wejsciowymi 24 VDC,

przy czym dwa z wej$¢ mogq zostac przekonfigurowane do pracy jako niskopradowe wyjscia dwustano-
we 24 VDC pracujace w logice dodatniej lub ujemnej. Wejscia i wyjscia pracujg w jednej grupie, ze

wspalnymi zaciskami zasilania i masy.

Dwa szybkie wejscia (sq to IN1 i IN2) pozwalajg na dotaczenie zewnetrznego, 24 V enkodera Master
typu kwadraturowego o maksymalnej czestotliwosci 500 kHz. Te dwa wejscia umozliwiajg realizacje
diagnostyki polegajacej na wykrywaniu nieciggtosci obwodu.

Zaciski wejsciowe IN3 oraz IN3 moga zosta¢ przekonfigurowane do pracy jako wyjscia OUT1 i OUT2.

W gniezdzie przytaczeniowym przewidziano zacisk do podigczenia ekranu kabla. Gniazdo wymaga

podiaczenia zrédta zasilania 24 VDC.

ZACISKI PRZYL ACZENIOWE W GNIEZDZIE FACEPLATE DIGITAL I/O

Numer zacisku Nazwa zacisku Typ obwodu Domy slna petniona funkcja
1 SHIELD Zacisk do podtaczania ekranu kabla przytaczeniowego
24V INCOM Zasilanie Zacisk wspolny dla wej$¢ 24 V (masa zasilania *)
3 24V OUTCOM Zasilanie Zacisk wspdlny dla wyj$¢ 24 V i dla szybkich wej$¢ 24 V
(plus zasilania *)

4 IN1 Szybkie wejécie 24 VDC (High Speed input) Axis 1 Touch Probe

5 IN2 Szybkie wejécie 24 VDC (High Speed input) Axis 2 Touch Probe

6 IN3/0OUT1 Wejscie 24 VDC ogdlnego zastosowania lub wyjscie Axis 1 Home Switch 1

7 IN4/OUT2 Wejscie 24 VDC ogdlnego zastosowania lub wyjscie Axis 2 Home Switch 2

8 IN5 Wejscie 24 VDC ogoélnego zastosowania OT1+

9 IN6 Wejscie 24 VDC ogoélnego zastosowania OT1-

10 IN7 Wejscie 24 VDC ogdlnego zastosowania OoT2+

11 IN8 Wejscie 24 VDC ogoélnego zastosowania oT2-

* Ege':/rlyzacja dotyczy logiki dodatniej. Mozna tez stosowac¢ logike ujemna; wtedy nalezy doprowadzi¢ plus zasilania na zacisk INCOM a minus na OUT-
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PARAMETRY WEJ SC/WYJSC | UPROSZCZONE SCHEMATY WEWNETRZNE

Szybkie wej $cia 24 VDC (High Speed Inputs)

Oznaczenia wej $¢

IN1, IN2

Rodzaj wejs¢

optoizolowane szybkie wejscia 24 VDC

Logika dziatania

dodatnia lub ujemna, zaleznie od polaryzacji zasilania doprowadzonego na
wejécia INCOM i OUTCOM (w konfiguracji sprzetowej nalezy tez skonfigu-
rowa¢ wtasciwg polaryzacje)

Impedancja wejscia

17 kQ w odniesieniu do potencjatu posredniego pomiedzy INCOM i OUT-
COM

Maksymalne napiecie na wejsciu

+30.0 V w odniesieniu do zacisku INCOM

Napiecie progowe dla stanu logicznego 0

typowo 15.3 V

Napiecie progowe dla stanu logicznego 1

typowo 15.6 V

Filtrowanie sygnatu (filtr na wejsciu)

maksymalnie 1 ps (gdy zostato skonfigurowane jako szybkie wejscie)
maksymalnie 6.5 ms (gdy zostato skonfigurowane jako wejécie dwustanowe)

Detekcja przerwania obwodu (opcjonalna — do uaktywnienia w oprogramo-
waniu narzedziowym)

czas reakcji 10 ms

Maksymalna czestotliwos¢ wejscia enkoderowego (czestotliwos¢ zliczana 125 kHz
jest 4 razy wigksza niz czestotliwo$¢ wejscia enkoderowego) (czestotliwosé zliczana: 500 kHz)
Tolerancja wejscia enkoderowego przy maksymalnej czestotliwosci 90° +45°

6.81K §

13.62K

Wy
6.81K § RE|F/

INCOM

INPUT

szybki optoizolator
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Wejscia 24 VDC ogélnego przeznaczenia

Oznaczenia wej$¢ IN3, IN4, IN5, ING, IN7, IN8

Rodzaj wejs¢ optoizolowane wejscia 24 VDC

Logika dziatania dodatnia lub ujemna

Impedancja wejscia 5.62 kQ w odniesieniu do zacisku INCOM

Maksymalne napiecie na wejsciu +30.0 V w odniesieniu do zacisku INCOM

Napiecie progowe dla stanu logicznego 0 maksymalnie 6.0 V (w odniesieniu do zacisku INCOM)

Napiecie progowe dla stanu logicznego 1 minimalnie +18.0 V (w odniesieniu do zacisku INCOM)

Filtrowanie sygnatu (filtr na wejsciu) maksymalnie 500 ps (gdy zostato skonfigurowane jako szybkie wejscie)

maksymalnie 6.5 ms (gdy zostato skonfigurowane jako wejscie dwustanowe)

Uwagi Wejscia te sq wyposazone w dwukierunkowe optoizolatory (bi-directional
optocouplers).
W przypadku wejs¢ IN3 | IN4 (ktére fizycznie znajduja sie na tych samych
zaciskach co wyjscia OUT1 | OUT2), logika dziatania uzalezniona jest od
polaryzacji napigcia doprowadzonego na zaciski INCOM i OUTCOM.
Dla wejs¢ IN5 — IN8 logika dziatania uzalezniona jest od polaryzacji dopro-
wadzonego napiecia zasilania wzgledem zacisku INCOM.

optoizolator
5620

1000 0.1

INCOM °

)|
Il
¢

®
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Wyj$cia 24 VDC ogélnego przeznaczenia

Oznaczenia wyj$¢ OUT1, OUT2

Rodzaj wyjs$¢ podwojone optoizolowane wyjscia 24 VDC, potaczone z zaciskiem OUT-
COM (tzw. Solid State Relay — SSR)

Logika dziatania dodatnia lub ujemna, zaleznie od polaryzacji zasilania doprowadzonego na
wyjscia INCOM i OUTCOM

Zabezpieczenia wyj$¢ zat_)ezpieczenie przed zwarciem powodujgce samoczynne wytaczenie
wyjscia

Napiecie zasilania wyj$é maksymalnie 30.0 V
minimalnie 18.0 V

Maksymalny prad wyjsciowy sumarycznie dla obydwu wyj$¢ 250 mA (praca ciggta)

Maksymalny spadek napigcia na wyjsciu 1.75 V przy pradzie wyjscia rownym 250 mA

Prad uptywu wyjscia maksymalnie 1uA

Opédznienie przy zataczaniu wyjscia typowo 0.9 ms

maksymalnie 3.0 ms

Opdznienie przy wylgczaniu wyjscia typowo 0.5 ms
maksymalnie 2.0 ms

I

: przekaznik

1 elektroniczny
I

* ouTCOM

30V

* ouT1

/N
_
']

elektroniczny

I
: przekaznik
I
I

30V

* ouT2

/K
_
']
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7.5 ODDALONY SWIATEOWODOWY TERMINAL PRZYt ACZENIOWY

Montowany na szynie DIN, $wiattowodowy terminal przytaczeniowy IC695FTB001, umozliwia dotaczenie sygnatow 5 VDC, 24 VDC oraz
sygnatéw analogowych. Moga by¢ wykorzystane do dotaczenia np. czujnikéw krancowych Home, Overtravel lub zewnetrznego enkodera.
Komunikacja $wiattowodowego terminala przytaczeniowego z modutem PMM335 odbywa sie w trybie full-duplex. Do pojedynczego
modutu PMM335 mozna dotaczy¢ maksymalnie jeden swiattowodowy terminal przytaczeniowy. Uzycie Swiattowodowego terminala przy-
taczeniowego pozwala na umieszczenie listew przytaczeniowych niedaleko silnikdw i sterowanych urzadzen. Na swiattowodowym termi-
nalu przytaczeniowym nalezy zainstalowa¢ dwie 36-zaciskowe listwy przytaczeniowe (zamawiane osobno) do wyboru z nastepujacej listy:
1C694TBB032, 1IC694TBB132, IC694TBS032, IC694TBS132. Opis techniczny listew przytaczeniowych znajduje sie w katalogu kontrole-

réw RX3i, dostepnym na stronie internetowej www.astor.com.pl.

Wiasciwosci oddalonego swiattowodowego terminala przytaczeniowego (jest on oznaczany jako FTB):

. maksymalna dlugosé przytaczeniowego kabla $wiattowodowego wynosi 100 m,

. zastosowanie $wiattowodu zapewnia optoizolacje,
. obcigzalno$é wyjsé dwustanowych (24 VDC) wynosi 0.5 A,
. wyjscia dwustanowe 5 VDC i 24 VDC maja elektroniczne zabezpieczenie przed przecigzeniem (ESCP),

. terminal wyposazony jest w mechanizmy do wykrywania utraty potaczenia z enkoderrem oraz przerwania ciggtosci obwodu przy-
taczeniowego,

. wbudowane diody kontrolne LED umozliwiajg wizualng diagnostyke dla poszczegélnych wejsc¢/iwyjsé,

. terminal umozliwia redukcje ilosci okablowania i prac montazowych (prowadzony jest jeden kabel Swiattowodowy zamiast wigzki

kabli miedzianych),

. uzycie $wiattowodu podnosi nieczuto$¢ na zaktécenia,

. okablowanie mozna w tatwy i szybki spos6b zdemontowac¢ dzigki zdejmowanej listwie przytgczeniowej,

. terminal zapewnia zrddto zasilania 5 V dla zewnetrznego enkodera.

Dzwignia do zdejmowania

listwy przytaczeniowej

Zasilanie terminala
Swiattowodowego

- odtaczalny wtyk
(nalezy doprowadzi¢
napiecie 24 VDC)

[ Il

TERMINAL 1

TERMINAL 2

++| - -8

11,2 - 28,8 VDC POWER INPUT

L~

IC695FTB00 ICTEEQR%IEPT

a . oo @ PACMotion

@ 0B - st

4 1gayoo o

" 0oflop .

2 D D m

13 D D 12 24V I/0

:g D D D D 13 IN ouT

" %B HH . 88 8 —

. 00 0p Boteies

17 0o ap z +Q0r O+

118 D D D D 227 5©© 13 ©5 © STATUS

19 H H ‘%\H “32160— 688 14 86 8 FIBER

IZ? 00 O N Ei‘ sQ0O 1 Qs Q r2Fwr

Zi L oo H H :.11 FIBER 1/0 COMM

AQ "IE'T_;\\ J Auzl //‘%_
- O 1 O O T O

Miejsce na wprowadzenie

opaski kablowe;j
zabezpieczajacej okablowanie

Zdejmowalne listwy
przytaczeniowe
(zamawiane oddzielnie)

FIBER I/O COMM
Gniazdo do przytaczenia
Swiattowodu taczacego
terminal przytaczeniowy
z modutem PMM335

Diody statusowe LED
dla wejsciwyjsc

IN1 - IN16

OUT1 - OUT16

Diody statusowe LED

terminala przytaczeniowego

STATUS, FIBER,
T1 PWR, T2 PWR
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Parametry techniczne $wiattowodowego terminalu przyt  aczeniowego IC695FTB001

Zasilanie napiecie 19.2 + 28.8 VDC
pobor pradu 0.45 A przy 24 VDC
Rozmiary 141.2 mm (szeroko$¢) x 125.5 mm (wysoko$c¢) x 62.5 mm (gtebokosc)
llo$¢ wyjs¢ 24 VDC (réznicowych) 8 w dwdch grupach po 4 optoizolowane wyjscia
maksymalny poboér pradu 4 A na grupe
llos¢ wejsc/wyjs¢ 5 VDC 4 wejscia réznicowe lub 4 wyjscia réznicowe
llos$¢ wejs¢ 5 VDC 8 réznicowe (6 moze by¢ uzywanych w trybie ze wspdinym zaciskiem
powrotnym)
llo$¢ wej$¢ analogowych 2 typu réznicowego, zakres 10 V
llo$¢ wyjs$é analogowych 2 ze wspolnym zaciskiem powrotnym, zakres +10 V
Diagnostyka detekcja przerwy w obwodzie enkodera
Woytwarzanie zasilania do enkodera zewngtrznego napiecie 5V

maksymalny prad 0.5 A

Parametry srodowiskowe

Parametry srodowiskowe sg zgodne z parametrami dla kontrolera RX3i (opisane sg w dokumentacji PACSystems RX3i System Manual,
GFK-2314).

Listwy przyt gczeniowe, jakie mo zna stosowa ¢ w $wiattowodowym terminalu przyt  aczeniowym

Do terminali $wiattowodowych mozna stosowac listwy o zwiekszonej ilosci zaciskdw przytaczeniowych (High Density Terminal Header).

Nr katalogowy Opis

1IC694TBS032 listwa z 36 zaciskami sprezynowymi

1C694TBB032 listwa z 36 zaciskami $rubowymi

1IC694TBS132 listwa z 36 zaciskami sprezynowymi, o powiekszonej iloéci miejsca na okablowanie
1C694TBB132 listwa z 36 zaciskami $srubowymi, o powiekszonej iloéci miejsca na okablowanie

Kable swiattowodowe, jakie mo zna stosowa € do swiattowodowego terminala przyt aczeniowego (do wyboru z listy)

Kable $wiattowodowe do stosowania wewnatrz szaf sterowniczych

Dlugo $¢ kabla Numer katalogowy kabla
0.15m ZA02B-0236-K851
0.3m ZA02B-0236-K852
1m ZA02B-0236-K853
2m ZA02B-0236-K854
5m ZA02B-0236-K855
10m ZA02B-0236-K856

Kable $wiattowodowe z wzmocniong ostong

Dlugo $¢ kabla Numer katalogowy kabla

im ZA66L-6001-0026#L1R003
5m ZA66L-6001-0026#L5R003
10 m ZA66L-6001-0026#L10R03
20m ZA66L-6001-0026#L20R03

Do potaczen $wiattowodowych krétszych niz 10 m zaleca sie uzywanie kabli Swiattowodowych ze wzmocniong ostona.
@ Do potaczen swiattowodowych o diugosci 10 m lub wiecej, konieczne jest stosowanie kabli Swiattowodowych ze wzmocniong
ostona.

®
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Opis listw przyt aczeniowych typu $rubowego (Box-style Terminal Blocks) — IC694TBB032 i 1C694TBB132

IC695FTB001
TERMINAL1
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Listwy przytaczeniowe o numerach katalogowych IC694TBB032 i IC694TBB132, majg 36 srub przytaczeniowych. Funkcjonalnie listwy te sg
identyczne. Listwa 1C694TBB032 ma takg sama gtebokos¢ jak standardowe listwy przylgczeniowe serii RX3i. Listwa 1C694TBB132 ma
natomiast wieksza gtebokosé o 13 mm, co pozwala na wprowadzenie wiekszej ilosci grubszych kabli.

Dane techniczne listw przyt aczeniowych IC694TBB032 oraz IC694TBB132

Moment sity dokrecania $rub 0.8 Nm
Akceptowana dtugos¢ koncowki kablowej instalowanego kabla 7.8 mm
Akceptowane grubosci kabli #14-26 AWG (2,08 — 0,13 mmz)

[ ]
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Opis listw przyt aczeniowych typu s$rubowego (Spring-style Terminal Blocks) — IC694TBS0 321 1C694TBS132

IC695FTB001
TERMINAL1
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Listwy przytaczeniowe o numerach katalogowych IC694TBS032 i IC694TBS132, majag 36 sprezynowych zaciskow przytgczeniowych. Funk-
cjonalnie listwy te sg identyczne. Listwa IC694TBS032 ma takg sama gtebokos¢ jak standardowe listwy przytaczeniowe serii RX3i. Listwa
IC694TBS132 ma natomiast wigksza gtebokos¢ o 13 mm, co pozwala na wprowadzenie wigkszej ilosci grubszych kabli.

Dane techniczne listw przyt gczeniowych IC694TBS032 oraz IC694TBS132

Akceptowana dtugos¢ koncowki kablowej instalowanego kabla 7.8 mm

Akceptowane grubosci kabli #14-26 AWG (2,08 — 0,13 mm?)

®
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Zaktadanie listw przyt aczeniowych na terminal

W celu zatozenia listwy przytaczeniowej na terminalu swiattowodowym nalezy zatozy¢ listwe na terminalu i dopchng¢ do napotkania oporu,
a nastepnie przesung¢ dzwignie do gory w celu zablokowania listwy na terminalu $wiattowodowym.

Monta z okablowania do listw przyt

Swiattowodowy

aczeniowych

.

W przypadku kazdego rodzaju listwy, dla wygody montazu okablowania, obudowa z listwy moze zosta¢ zsunieta. Nalezy w tym celu odpigaé

listwe z terminala przytaczeniowego przesuwajac dzwignie w doét i wyjmujac listwe pociggajac za metalowy uchwyt drzwiczek. Nastepnie
nalezy zepchna¢ obudowe z korpusu listwy przytaczeniowej (robi sie to bez uzycia narzedzi).

-
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OPIS ZACISKOW PRZYLACZENIOWYCH | SCHEMAT POt ACZEN DLA TERMINALA 1

Zacisk  Sygnat Typ sygnatu Petniona domy $inie funkcja
1 24V+ zasilanie 24 VDC dostarczane z zewnatrz zasilanie wyj$¢ dwustanowych Q1 — Q4
2 1 . . . . s
Q wyjécie dwustanowe 24 VDC z zabezpieczeniem przeciwprzecigze wyjécie 24 VDC
3 Q2 niowym (ESCP)
4 24V- minus zasilania 24 VDC dostarczonego z zewnatrz (moze to réw- zacisk wspoélny (COMMON) dla wejs¢ 11 — 14
niez by¢ plus zasilania, jezeli wejscia pracuja w logice ujemnej)
5 11
6 12 . .
wejécie dwustanowe 24 VDC wejscie 24 VDC
7 13
8 14
9 +5V zasilanie 5 VDC wytwarzane przez terminal $wiattowodowy zrédto zasilania dla enkodera zewnetrznego
(wyjscie zasilania)
10 117+ zacisk dodatni réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
11 117- zacisk ujemny réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
12 118+ zacisk dodatni r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC . .
szybkie wejscie dwustanowe
13 118- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
14 119+ zacisk dodatni réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
15 119- zacisk ujemny réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
16 All+ zacisk dodatni wejscia analogowego +10 V wejscie analogowe +10 V numer 1
17 All- zacisk ujemny wejscia analogowego +10 V
18 Shield ekranowanie zacisk do podtaczenia ekranu kabla
19 24V- masa zasilania 24 VDC dostarczonego z zewnatrz masa zasilania wyj$¢ dwustanowych Q1 — Q4
20 Q3 1S Ci i i i iaze-
wyjscie dwustanowe 24 VDC z zabezpieczeniem przeciwprzecigze wyjécie 24 VDC
21 Q4 niowym (ESCP)
22 24V- minus zasilania 24 VDC dostarczonego z zewnatrz (moze to row- zacisk wspélny (COMMON) dla wejs¢ 15 — 18
niez by¢ plus zasilania, jezeli wejscia pracuja w logice ujemnej)
23 15
24 16 . .
P = wejécie dwustanowe 24 VDC wejscie 24 VDC
26 18
27 ov masa zasilana 5VDC wytwarzanego przez terminal $wiattowodowy masa zrédta zasilania dla enkodera zewnetrznego
28 120+ zacisk dodatni r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
29 120- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
30 121+ zacisk dodatni r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC . .
szybkie wejscie dwustanowe
31 121- zacisk ujemny réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
32 122+ zacisk dodatni réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
33 122- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
34 AO1+ zacisk dodatni wyjscia analogowego +10 V wyj$cie analogowe +10 V numer 1
35 COM masa wyjscia analogowego
36 Shield ekranowanie zacisk do podtaczenia ekranu kabla

®
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OPIS ZACISKOW PRZYLACZENIOWYCH | SCHEMAT POt ACZEN DLA TERMINALA 2

Zacisk  Sygnat Typ sygnatu Petniona domy $inie funkcja
1 24V+ zasilanie 24 VDC dostarczane z zewnatrz zasilanie wyj$¢ dwustanowych Q5 — Q8
2 5 . . . . s
Q wyjécie dwustanowe 24 VDC z zabezpieczeniem przeciwprzecigze wyjécie 24 VDC
3 Q6 niowym (ESCP)
4 24V- minus zasilania 24 VDC dostarczonego z zewnatrz (moze to row- zacisk wsp6lny (COMMON) dla wejs¢ 19 — 112
niez by¢ plus zasilania, jezeli wejscia pracuja w logice ujemnej)
5 11
6 12 . .
wejécie dwustanowe 24 VDC wejscie 24 VDC
7 13
8 14
9 +5V zasilanie 5 VDC wytwarzane przez terminal $wiattowodowy zrédto zasilania dla enkodera zewnetrznego
(wyjscie zasilania)
10 123+ zacisk dodatni réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
11 123- zacisk ujemny réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
12 124+ | Q9+ zacisk dodatni réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk
dodatni r6znicowego wyjécia dwustanowego 5 VDC
13 124- 1 Q9- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk szybkie wejscie dwustanowe
ujemny réznicowego wyjécia dwustanowego 5 VDC
14 125+ / Q10+ zacisk dodatni réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk
dodatni r6znicowego wyj$cia dwustanowego 5 VDC
15 125- / Q10- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk
ujemny réznicowego wyj$cia dwustanowego 5 VDC
16 Al2+ zacisk dodatni wejécia analogowego +10 V o
— — wejécie analogowe +10 V numer 2
17 Al2- zacisk ujemny wejscia analogowego +10 V
18 Shield ekranowanie zacisk do podtaczenia ekranu kabla
19 24V- masa zasilania 24 VDC dostarczonego z zewnatrz masa zasilania wyj$¢ dwustanowych Q5 — Q8
20 Q7 1S Ci i i i iaze-
wyjscie dwustanowe 24 VDC z zabezpieczeniem przeciwprzecigze wyjécie 24 VDC
21 08 niowym (ESCP)
22 24V- minus zasilania 24 VDC dostarczonego z zewnatrz (moze to row- zacisk wspolny (COMMON) dla wej$¢ 113 — 116
niez by¢ plus zasilania, jezeli wejscia pracuja w logice ujemnej)
23 113
24 114 . .
wejécie dwustanowe 24 VDC wejscie 24 VDC
25 115
26 116
27 ov masa zasilana 5 VDC wytwarzanego przez terminal $wiattowodowy masa zrédta zasilania dla enkodera zewnetrznego
28 126+ zacisk dodatni réznicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
29 126- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC
30 127+ / Q11+ zacisk dodatni r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk
dodatni r6znicowego wyjécia dwustanowego 5 VDC
31 127- /1 Q11- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk szybkie wejscie dwustanowe
ujemny réznicowego wyj$cia dwustanowego 5 VDC
32 128+ / Q12+ zacisk dodatni r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk
dodatni r6znicowego wyj$cia dwustanowego 5 VDC
33 128- / Q12- zacisk ujemny r6znicowego wejscia dwustanowego 5 VDC / zacisk
ujemny réznicowego wyj$cia dwustanowego 5 VDC
34 AO2+ zacisk dodatni wyjscia analogowego +10 V o
— wyjscie analogowe +10 V numer 2
35 CcOoM masa wyjscia analogowego
36 Shield ekranowanie zacisk do podtaczenia ekranu kabla

®
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Gniazdo do przyt aczenia zasilania 24 VDC do terminala $wiattowodowego

Gniazdo wyposazone jest we wtyk do ktérego mozna doprowadzié miedziane przewody AWG #14 (2.1 mm?). Mozna tez do kazdego zaci-
sku przytaczeniowego doprowadzaé po dwa przewody AWG #16 (1.3 mm?). Sugerowany moment sity przykrecania zaciskéw srubowych we

wtyku wynosi 1.36 Nm.

zasilanie 24 VDC

Y

za zasilacza
obiektowego

Y

potaczenie /

powino by¢
jak najkrotsze

do zasilania
innych urzadzen

do zasilania
innych urzadzen

®
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DIODY SYGNALIZACYJNE LED

Swiattowodowy terminal przytaczeniowy ma osobna diode sygnalizacyjna dla kazdego wejscia oraz wyjécia. Oprocz tego przewidziano pieé
diod sygnalizacyjnych, informujacych o statusie pracy terminala.

Opis diod sygnalizacyjnych przyporz

24V 1/0

adkowanych do wej $¢€ i wyj$¢é

Dioda LED Stan diody sygnalizacyjnej Znaczenie

IN1-16 Swieci w kolorze zielonym Wejscie jest w stanie aktywnym
nie $wieci Wejscie jest w stanie nieaktywnym

ouT1-8 Swieci w kolorze zielonym Wyj$cie jest w stanie zatagczonym

nie $wieci

Wyjscie jest w stanie wylaczonym

Swieci w kolorze czerwonym

Wyjscie jest w stanie btedu (spowodowanym np. nieciagtoscig obwodu wyjéciowego)

Opis statusowych diod sygnalizacyjnych

Dioda LED Stan diody sygnalizacyjnej Znaczenie
STATUS nie $wieci nie doprowadzono zasilania 24 VDC do terminala $wiattowodowego
Swieci w kolorze zielonym prawidtowa praca $wiattowodowego terminala przytaczeniowego
$wieci w kolorze pomaranczowym terminal $wiattowodowy nie otrzymat jeszcze konfiguracji
FIBER nNie $wieci nie doprowadzono zasilania 24 VDC do terminala $wiattowodowego
Swieci w kolorze zielonym zestawiono prawidtowo potaczenie pomiedzy $wiattowodowym terminalem przytacze-
niowym a modutem PMM335
mruga w kolorze zielonym trwa przesytanie informacji konfiguracyjnych
mruga naprzemian w kolorze zielonym i btad numeru ID pomiedzy $wiattowodowym terminalem przytaczeniowym a modutem
czerwonym PMM335
Swieci w kolorze czerwonym nie udato sie zestawi¢ potgczenia pomiedzy $wiattowodowym terminalem przytacze-
niowym a modutem PMM335
T1PWR nie $wieci w konfiguracji wytgczono mechanizmy kontroli zasilania dla wyj$sé OUT 1 — 4
Swieci w kolorze zielonym w konfiguracji zataczono mechanizmy kontroli zasilania dla wyj$¢ OUT 1 —4 i do
terminala 1 doprowadzono poprawnie zasilanie 24 VDC na zaciski 1 (OUT POWER) i
19 (OUT COMMON)
Swieci w kolorze czerwonym w konfiguracji zataczono mechanizmy kontroli zasilania dla wyj$¢ OUT 1 — 4, lecz do
terminala 1 nie doprowadzono poprawnie zasilania 24 VDC na zaciski 1 (OUT PO-
WER) i 19 (OUT COMMON)
T2 PWR nie $wieci w konfiguracji wytgczono mechanizmy kontroli zasilania dla wyjsé OUT 5 — 8

Swieci w kolorze zielonym

w konfiguracji zataczono mechanizmy kontroli zasilania dla wyj$¢ OUT 5 — 8 i do
terminala 2 doprowadzono poprawnie zasilanie 24 VDC na zaciski 1 (OUT POWER) i
19 (OUT COMMON)

Swieci w kolorze czerwonym

w konfiguracji zataczono mechanizmy kontroli zasilania dla wyj$¢ OUT 5 — 8, lecz do
terminala 2 nie doprowadzono poprawnie zasilania 24 VDC na zaciski 1 (OUT PO-
WER) i 19 (OUT COMMON)

2011-08-02

7.5-11



GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR
ROZMIARY MONTAZOWE | MINIMALNE RZESTRZENIE WYMAGANE DO CHLODZENIA GRAWITACYJINEGO
B 102.0 § 141.2 L 102.0 R
;' """""""""""""""""""""""""""""" | A
| |
I I
| |
| | o
IN
| I o
I I -
| |
I I
| I A
1 H+l-]-]® 1 A
| uJ_'_Lu |
! TERMINAL 1 TERMINAL 2 11,2- 28,8 VDC POWER INPUT !
| |
I I
! IC695FTB001 IC695FTB001 !
] TERMINAL 1 TERMINAL 2 ]
| |
; at as PACMotion ;
X @ a8 Fiber 10 Terminal Block X
| @ a7 IC695FTB001 |
| ! 8 |
] " 19 ]
1 12 1o ! o
: 13 i : Q
| " 2 24V 1/0 | -—
| 15 "3 IN out 1
1 16 14 1 O@ 9 O 1 1
| 4 15 1
! 18 116 : ©© It @ : !
1 Q0" Q¢ 1
| b 00" 0O .
| 18 @ 5@@ 13 @ 5 O STATUS !
: 1o alo 6 O@ 14 @ 6 @ FIBER :
120 126
! % 23:9:87 !
: 122 2, :
: an Az FIBER 10 COMM :
! AQ1 AQ2 /—I\ 1
: /—_\ ! Y
| f A
I I
| |
I I
1 | o
I I o
| | =
I I
1 Wszystkie wymiary podane w milimetrach. 1
I I
L o o o o o o o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e 2 1 A &
7.5-12 2011-08-02



ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION

PARAMETRY WEJ SC/WYJISC | UPROSZCZONE SCHEMATY OBWODOW WEWNETRZNYCH

Wejscia 24 VDC ogélnego przeznaczenia

Oznaczenia wej$¢ 11-116

Rodzaj wejs¢ optoizolowane wejscia 24 VDC

Logika dziatania dodatnia lub ujemna

Impedancja wejscia 5.62 kQ w odniesieniu do zacisku wspdlnego wej$¢ (przy 24 VDC)
Maksymalne napiecie na wejsciu +30.0 V w odniesieniu do zacisku wspdlnego wejs$é

Napiecie progowe dla stanu logicznego 0 maksymalnie +6.0 V (w odniesieniu do zacisku wspolnego wejsc¢)
Napiecie progowe dla stanu logicznego 1 minimalnie +18.0 V (w odniesieniu do zacisku wspélnego wejs¢)
Filtrowanie sygnatu (filtr na wejsciu) maksymalnie 500 ps (gdy zostato skonfigurowane jako szybkie wejscie)

maksymalnie 6.5 ms (gdy zostato skonfigurowane jako wejécie dwustanowe)

Uwagi wejscia te sg wyposazone w dwukierunkowe optoizolatory (bi-directional
optocouplers) i moga by¢ aktywowane zaréwno dodatnim jak i ujemnym
napigciem w odniesieniu do zacisku wspélnego wejsé

optoizolator
5620

0.1

INCOM ®

I
I
I
|
|
|
|
|
|
1000 I N 4
I
I
I
I
|
|
|
|
|
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Wejscia 5 V ré znicowe/ze wspdlnym zaciskiem powrotnym

Wejscia te majg wbudowany réznicowy rezystor terminujacy 121 Q (tzn. pomiedzy zaciskami IN+ oraz IN-). Wybor trybu pracy ze wsp6lnym
zaciskiem powrotnym (single-ended) w konfiguracji, w oprogramowaniu narzedziowym powoduje odtaczenie rezystora terminujagcego 121
Q. W tym trybie doprowadza sig sygnaly wejsciowe na zaciski IN+.

Oznaczenia wej$¢ 117 — 122
Rodzaj wejs¢ optoizolowane szybkie wejscia 5 V r6znicowe lub ze wspdlnym zaciskiem
powrotnym (konfigurowalne)
Typ obwodu odbiornik linii RS422/485 z detekcja btedow
Impedancja wejécia 121 Q w trybie ré6znicowym
minimalnie 90 kQ w trybie ze wspdlnym zaciskiem powrotnym
Maksymalne napiecie wejsciowe +20 V w trybie réznicowym
+10 V w trybie ze wspdlnym zaciskiem powrotnym
Napiecie progowe dla stanu logicznego 0 maksymalnie -0.475 V w trybie r6znicowym
typowo 1.2 V w trybie ze wspolnym zaciskiem powrotnym
Napiecie progowe dla stanu logicznego 1 minimalnie +0,475V w trybie réznicowym
typowo 1,5V w trybie ze wspoélnym zaciskiem powrotnym
Filtrowanie sygnatu (filtr na wejsciu) typowo 100ns
Maksymalna czestotliwo$¢ wejscia enkoderowego (czestotliwosc¢ zliczana 2.50 MHz na kanat w trybie ré6znicowym
jest 4 razy wigksza niz czgstotliwos¢ wejscia enkoderowego) 125 kHz na kanat w trybie ze wspoélnym zaciskiem powrotnym
Tolerancja wejscia enkoderowego przy maksymalnej czestotliwosci 90° +45°
Minimalne czasy sygnatéw 200 ns w trybie r6znicowym

10 ps w trybie ze wspo6lnym zaciskiem powrotnym

Uwagi w trybie ze wspolnym zaciskiem powrotnym nalezy doprowadzié¢ sygnaty do
zaciskow IN+, a zaciski IN- pozostawié niepodtaczone, zaciskiem wspolnym
w tym trybie jest zacisk oznaczony 0V

do wej$¢ mozna doprowadzi¢ sygnaty z uktadéw TTL lub CMOS

IN+

przekaznik
elektroniczny

ouT2

odbiornik
linii

-
N

L2

®
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Wejscia 5 V ré znicowe

Oznaczenia wej$¢ 123 -128

Rodzaj wejs¢ optoizolowane szybkie wejscia 5 V ré6znicowe
Typ obwodu odbiornik linii RS422/485 z detekcja btedow
Impedancja wejscia 121 Q

Maksymalne napiecie wejsciowe +20 V w trybie r6znicowym

Napiecie progowe dla stanu logicznego 0 -0.475V

Napiecie progowe dla stanu logicznego 1 +0.475V

Filtrowanie sygnatu (filtr na wejsciu) typowo 100 ns

Maksymalna czestotliwos¢ wejscia enkoderowego (czestotliwos¢ zliczana 2.50 MHz na kanat

jest 4 razy wieksza niz czestotliwos$¢ wejscia enkoderowego)

Tolerancja wejécia enkoderowego przy maksymalnej czestotliwosci 90° +45°

Minimalne czasy sygnatéw 200 ns

Uwagi zaciskiem wspoélnym jest zacisk oznaczony 0V

do wej$¢ mozna doprowadzi¢ sygnaty z uktadéw TTL lub CMOS

IN+ L 4

121

odbiornik
linii

[ ]
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Wyj$cia 24 VDC ogélnego zastosowania

Oznaczenia wyj$¢

Q1-08

Rodzaj wyjs$¢

podwojone optoizolowane wyjscia 24 VDC pracujace w logice dodatniej,

grupowane po cztery wyjscia

Logika dziatania

dodatnia (typu otwarty dren; wymagany rezystor pomigdzy wyj$ciem a

zasilaniem +24 V)

Napiecie zasilania wyj$é

maksymalnie 30.0 V
minimalnie 18.0 V

Maksymalny prad wyjsciowy

1.5 A na wyjscie (praca ciagta)
4 A sumarycznie na grupe (praca ciggta)

Maksymalny spadek napigcia na wyjsciu

0.375V prze pradzie wyjécia rownym 1.5 A

Napiecie, przy ktérym wykrywane jest zwarcie obwodu wyj$ciowego

minimalnie 2.0 V
maksymalnie 4.0 V
mierzone w odniesieniu do plusa zasilania +24 V

Napiecie, przy ktérym wykrywana jest przerwa obwodu wyjsciowego

minimalnie 2.0 V
maksymalnie 4.0V
mierzone w odniesieniu do minusa zasilania 0 V

Prad uptywu wyjscia

maksymalnie 1.4 mA

Opédznienie przy zataczaniu/wytaczaniu wyjscia

maksymalnie 100 ps

zintegrowany uktad
sterowania wyjsciem

+24V

WYJSCIE

__ 1 X 3oV

ov

®
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Wyj$cia ré znicowe 5 V

Oznaczenia wyj$¢ Q9-0Q12
Rodzaj wyjs$¢ réznicowe wyjscia 5 V
Typ obwodu wyjscia linii RS422 z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym
Napiecie zasilania wyj$é wewnetrzne +5 V
Maksymalny prad wyjsciowy maksymalnie +48 mA / -20 mA
Napiegcie réznicowe wyjscia minimalnie 2.0 V przy obcigzeniu r6znicowym 100 Q
Opédznienie przy zataczaniu/wytaczaniu wyjscia maksymalnie 15 ns
+5V wyjécie linii RS422
T T T TS TS T TSI 1
1
! 1
! 1
X 1
1
! 1
! 1
: I
! :
: OUT(+)
- !
: OUT(-)
1
! 1
: I
____________________________ 1
OUT9 - OUT12
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Wejscia ré znicowe +10 V

Oznaczenia wej$¢

AlL, AI2

Rodzaj wejs¢

réznicowe wejécia analogowe +10 V

Typ obwodu

réznicowy obwod analogowy

Impedancja wejscia

204 kQ (réznicowa)

102 kQ (wyznaczona dla trybu ze wsp6lnym zaciskiem potgczeniowym, tzn.
w stosunku do zacisku 0 V)

Maksymalne napiecie wejsciowe

+20 V w trybie réznicowym
+15 V w trybie ze wspdlnym zaciskiem, tzn. w stosunku do zacisku 0 V

Rozdzielczos¢

14 bitéw

Liniowos¢

12 bitéw

Przesunigcie na wejsciu (offset)

maksymalnie +5.0 mV

Fabryczny wspoétczynnik wzmocnienia

10.0 V = 10 000 (przesytane do kontrolera RX3i jako liczba zmiennoprzecin-
kowa)

Doktadno$¢ wspoétczynnika wzmocnienia * +1.0%
Czestotliwos$¢ aktualizaciji 1 kHz
Uwagi jezeli wyjscia majg by¢ wykorzystane w trybie ze wsp6lnym zaciskiem, to
zaciskiem tym bedzie 0 V
* W obecnosci silnych zaktdcen elektromagnetycznych doktadno$¢ moze ulec obnizeniu do +5,0%.
60.4K
102K
IN+ /\/\/\, 1000
OP-AMP /\/\/\, to! do przetwornika A/C
102K 511
60.4K
ov
ov
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Wyj$cia analogowe +10V ze wspdlnym zaciskiem powrotnym

Oznaczenia wyj$¢ AO1, AO2
Rodzaj wyjs$¢ réznicowe wyjscia analogowe +10 V
Typ obwodu wyj$cie wzmacniacza operacyjnego
Wymagana impedancja obcigzenia minimalnie 2 kQ
Dopuszczalny prad wyj$ciowy maksymalnie 5 mA
Rozdzielczo$¢ 12 bitéw
Liniowo$é 12 bitow
Przesuniecie na wyjsciu (offset) maksymalnie 5.0 mV
Fabryczny wspétczynnik wzmocnienia 10.0 V = 10 000 (w kontrolerze RX3i warto$¢ wyjéciowa jest zadawana jako
liczba zmiennoprzecinkowa)
Doktadno$¢ wspétczynnika wzmocnienia * +2.0%
Czestotliwos¢ aktualizacji 1 kHz
* W obecnosci silnych zaktécen elektromagnetycznych doktadno$¢ moze ulec obnizeniu do +5,0%.
OP-AMP Y AOUT
W ACOM
czujnik PTC
ov

Wyjscie zasilania +5V wytwarzane przez $wiattowodowy terminal przyt aczeniowy

Oznaczenie +5V (OUT)

Rodzaj wyjs$¢ zrédto zasilania +5 V dla enkodera zewnetrznego

Typ obwodu zrédto z elektronicznym zabezpieczeniem przeciwzwarciowym
Napiecie wyjsciowe 4.70 +5.20 V przy pradzie 0.5 A

Prad wyj$ciowy maksymalnie 0.5 A (sumarycznie na obydwie listwy przytaczeniowe)
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7.6 FILTRY

Zalecany typ filtrow do sieci zasilajacej 1-fazowej, to FN350 firmy Schaffner (mozna tez stosowac filtr innego producenta, o tych samych
parametrach).

Mozna stosowac 1 filtr na wiele serwonapeddéw — nalezy wéwczas przy doborze filtra uwzgledni¢ sumaryczng moc serwonapeddw.

DOBOR FILTROW/TRANSFORMATOROW

Serwonap ed Pobér pr adu podczas Pobér mocy przy Pobor pr qdu podczas Pobér mocy przy Napigcie

pracy ci agtej przy zasilaniu 3-fazowym pracy ci agtej przy zasilaniu 1-fazowym

zasilaniu 3-fazowym zasilaniu 1-fazowym
80.2/5000is 02A 0.08 kVA 05A 0.12 kVA 200 + 240 VAC
80.3/5000is 05A 0.15 kVA 11A 0.25 kVA 200 + 240 VAC
30.4/5000is 0.6 A 0.20 kVA 14A 0.32 kVA 200 + 240 VAC
30.5/6000is 09A 0.31 kVA 22A 0.49 kVA 200 + 240 VAC
B1/6000is 1.8A 0.62 kVA 43A 1.00 kVA 200 + 240 VAC
32/4000is 22A 0.77 kVA 54A 1.20 kVA 200 + 240 VAC
34/4000is 33A 1.20 kVA 8.1A 1.90 kVA 200 + 240 VAC
8/3000is 54A 1.90 kVA 9.7A 2.20 kVA 200 + 240 VAC
12/3000is 80A 2.80 kVA - - 200 + 240 VAC
322/2000is 111 A 3.90 kVA - - 200 + 240 VAC
32/4000HVis 23A 1.60 kVA - - 400 + 480 VAC
4/4000HVis 23A 1.60 kVA - - 400 + 480 VAC
38/3000HVis 23A 1.60 kVA - - 400 + 480 VAC
312/3000HVis 36A 2.50 kVA - - 400 + 480 VAC
B22/2000HVis 3.6 A 2.50 kVA - - 400 + 480 VAC

PARAMETRY FILTROW 3-FAZOWYCH

A81L-0001-0083/3C A81L-0001-0101/C A81L-0001-0168 A81L-0001-0169
Znamionowy prad przy 24 A 44 A 24 A 41 A
pracy ciggtej
Maksymalna moc obcigze- 5.4 kW 10.5 kW 5.4 kW 10.5 kW
nia dotgczonego do filtra
Strata ciepta w filtrze 20w 70W 20W 70W
Masa 1.1kg 3.0 kg 1.1kg 3.0 kg

Filtry A81L-0001-0168 oraz A81L-0001-0169 sa przeznaczone dla serwonapedow HV.
Filtry A81L-0001-0083/3C oraz A81L-0001-0101/C s na napiecie fazowe 110 VAC.
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WYMIARY FILTROW 3-FAZOWYCH

B ol ol

700

A
A 4
A

A 4

A

A

Y

A 4

L
»lle
>

A81L-0001-0083/3C

A81L-0001-0101/C

A81L-0001-0168

A81L-0001-0169

A 50.0 mm 65.0 mm 50.0 mm 65.0 mm

B 56.0 mm 76.0 mm 56.0 mm 78.0 mm

C 60.0 mm 80.0 mm 60.0 mm 80.0 mm

D 6-M4 x 0.7 (gtebokosc) 6-M5 6-M4 6-M5

E 30.0 mm 35.0 mm 30.0 mm 35.0 mm

F 30.0 mm 35.0 mm 30.0 mm 35.0 mm

G 5.0 mm 5.5 mm 5.0 mm 5.5 mm

H 73.6 mm 98.5 mm 73.6 mm 98.0 mm

| 95.0 mm 114.0 mm 95.0 mm 114.0 mm

J 110.0 mm 126.0 mm 110.0 mm 126.0 mm

K 35.0 mm 63.0 mm 35.0 mm 63.0 mm

L 1.6 mm 2.0 mm 1.6 mm 2.0 mm

M 78.5 mm 113.0 mm 78.5mm 113.0 mm

N 1.6 mm 2.0 mm 1.6 mm 1.6 mm
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7.7 ZEWNETRZNE REZYSTORY

Zewnetrzne rezystory do wytracania energii stosowane sg opcjonalnie. Najczesciej potrzebne sg w przypadku hamowania serwonape-
dem, szczegdlnie, gdy hamowana masa jest spora i ruch odbywa sie w pionie.

ZEWNETRZNE REZYSTORY STOSOWANE DO SERWONAP EDOW i

Nr katalogowy Opis

A06B-6130-H401 Rezystor o mocy 20 W, do zastosowania ze wzmacniaczem SVM1-20i

A06B-6130-H402 Rezystor o mocy 100 W, do zastosowania ze wzmachiaczem SVM1-20i

A06B-6089-H500 Rezystor o mocy 200 + 600 W, do zastosowania ze wzmacniaczem SVM1-40i

A06B-6089-H713 Rezystor o mocy 800 W (posiada wbudowany wentylator), do zastosowania ze wzmacniaczem SVM1-40i

ZEWNETRZNE REZYSTORY STOSOWANE DO SERWONAP EDOW BHVi

Nr katalogowy Opis
A06B-6089-H500 Rezystor o mocy 200 + 600 W
A06B-6089-H713 Rezystor o mocy 800 W (posiada wbudowany wentylator)
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A06B-6130-H401

Zewnetrzny rezystor do wytracania energii AO6B-6130-H401 stosowany jest opcjonalnie. Najczesciej potrzebny jest w przypadku hamo-
wania serwonapedem, szczegolnie, gdy hamowana masa jest spora i ruch odbywa sie w pionie.

Rezystor montuje sie na wzmacniaczu, po lewej stronie, przykrecajac go do metalowej czesci obudowy wzmacniacza.

PARAMETRY
Moc 20W
Rezystancja 30Q

WEASCIWE USTAWIENIE PRZEE ACZNIKOW NA WZMACNIACZU DLA ZASTOSOWANEGO REZYSTORA

Dla wzmacniaczy BSVM1-4i, BSVM1-40i, BSVM1-10HVi oraz BSVM1-20HVi istotne jest wkasciwe ustawienie przetacznikéw definiujacych
rodzaj zastosowanego rezystora do wytracania energii.

@ Niewtasciwe ustawienie przetgcznikow moze doprowadzi¢ do uszkodzenia rezystora do wytracania energii.

Pozycje przetacznikéw:

ON  <— - przetacznik nr 1: powinien byé zawsze ustawiony w pozycji OFF,

o - przetacznik nr 2: powinien byé zawsze ustawiony w pozycji OFF,

v 1] . przetacznik nr 3 oraz przetacznik nr 4: ustawienie zalezne jest od zastosowanego rezystora do wytraca-

w [T ] nia energii.

~[T 1
Wzmacniacz BSVM1-40i BSVM1-10HVi BSVM1-20HVi
Przetacznik SwW3 Sw4 SW3 Sw4 SwW3 Sw4
Whbudowany rezystor 50 W ON ON ON ON ON ON
Zewnetrzny rezystor 200 W (A06B-6089-H500) OFF ON
Zewnetrzny rezystor 800 W (A06B-6089-H713) OFF OFF

Do podtaczania rezystorow do rozpraszania energii nie nalezy uzywac kabli przytaczeniowych dtuzszych niz 1 m. W przeciw-
@ nym razie wzmacniacz moze nie dziata¢ poprawnie lub moze zosta¢ uszkodzony.
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A06B-6130-H402

Zewnetrzny rezystor do wytracania energii AO6B-6130-H402 stosowany jest opcjonalnie. Najczesciej potrzebny jest w przypadku hamo-
wania serwonapedem, szczegolnie, gdy hamowana masa jest spora i ruch odbywa sie w pionie.

Rezystor montuje sie na wzmacniaczu, po lewej stronie, przykrecajac go do metalowej czesci obudowy wzmacniacza.

PARAMETRY
Moc 100 W
Rezystancja 30Q

WEASCIWE USTAWIENIE PRZEE ACZNIKOW NA WZMACNIACZU DLA ZASTOSOWANEGO REZYSTORA

Dla wzmacniaczy BSVM1-40i, BSVM1-10HVi oraz BSVM1-20HVi istotne jest wtasciwe ustawienie przetgcznikéw definiujacych rodzaj
zastosowanego rezystora do wytracania energii.

@ Niewtasciwe ustawienie przetgcznikow moze doprowadzi¢ do uszkodzenia rezystora do wytracania energii.

Pozycje przetacznikéw:

ON  <— - przetacznik nr 1: powinien byé zawsze ustawiony w pozycji OFF,

o - przetacznik nr 2: powinien byé zawsze ustawiony w pozycji OFF,

v 1] . przetacznik nr 3 oraz przetacznik nr 4: ustawienie zalezne jest od zastosowanego rezystora do wytraca-

w [T ] nia energii.

~[T 1
Wzmacniacz BSVM1-40i BSVM1-10HVi BSVM1-20HVi
Przetacznik SwW3 Sw4 SW3 Sw4 SwW3 Sw4
Whbudowany rezystor 50 W ON ON ON ON ON ON
Zewnetrzny rezystor 200 W (A06B-6089-H500) OFF ON
Zewnetrzny rezystor 800 W (A06B-6089-H713) OFF OFF

Do podtaczania rezystorow do rozpraszania energii nie nalezy uzywac kabli przytaczeniowych dtuzszych niz 1 m. W przeciw-
@ nym razie wzmacniacz moze nie dziata¢ poprawnie lub moze zosta¢ uszkodzony.

2011-08-10 7.7-3



GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY PACMOTION ASTOR

Zewnetrzny rezystor do wytracania energii AO6B-6089-H500 stosowany jest opcjonalnie. Najczesciej potrzebny jest w przypadku hamo-
wania serwonapgdem, szczegdlnie, gdy hamowana masa jest spora i ruch odbywa sie w pionie.

Rezystor montuje sie wycinajac otwor w tylnej czesci szafy sterowniczej. Czes$¢é rezystora z zaciskami przytaczeniowymi powinna znaj-
dowac sie wewnatrz szafy sterowniczej, a cze$¢ z radiatorem — z tytu, na zewnatrz szafy. Nalezy zadba¢ o wtasciwe uszczelnienie rezy-
stora podczas montazu tak, aby do szafy sterowniczej nie dostawaty sie kurz oraz wilgoc.

PARAMETRY

Moc 200 W przy niewymuszonym przeptywie powietrza
400 W przy wymuszonym przeptywie powietrza 2 m/s przez wentylator
chtodzacy *
600 W przy wymuszonym przeptywie powietrza 4 m/s przez wentylator
chtodzacy *

Rezystancja 30Q

Waga 2.2kg

* Wentylator nie jest dostarczany przez firme GE Intelligent Platforms. W przypadku koniecznosci zwiekszenia mocy rezystora ponad 200 W, odpowiedni

wentylator powinien zosta¢ zapewniony przez uzytkownika we wtasnym zakresie.

Do podtaczania rezystorow do rozpraszania energii nie nalezy uzywac kabli przytaczeniowych dtuzszych niz 1 m. W przeciw-
@ nym razie wzmacniacz moze nie dziata¢ poprawnie lub moze zosta¢ uszkodzony.

WYMIARY

wylot
90,0 goracego
< > powietrza
() . A M

360,0
380,0

~

terminal M -E i

przytaczeniowy / L— ... Q- A A
[

$ruby Max4 : 3

17

L
45,0 L 16 Wt

otwor 6 mm le—— powietrza

A
Y

25,0 90,0

<
< >

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
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WYMIARY OTWORU MONTAZOWEGO

. 2-M5 2-M6
maksymalnie

4-R4.0 /

338,0
360,0
338,0
360,0

o

136,0

A

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

WEASCIWE USTAWIENIE PRZEE ACZNIKOW NA WZMACNIACZU DLA ZASTOSOWANEGO REZYSTORA

Dla wzmacniaczy BSVM1-40i, BSVM1-10HVi oraz BSVM1-20HVi istotne jest wtasciwe ustawienie przetgcznikéw definiujacych rodzaj
zastosowanego rezystora do wytracania energii.

@ Niewtasciwe ustawienie przetgcznikow moze doprowadzi¢ do uszkodzenia rezystora do wytracania energii.

Pozycje przetacznikéw:

ON < . przetgcznik nr 1: powinien by¢ zawsze ustawiony w pozycji OFF,

-1 . przetgcznik nr 2: powinien by¢ zawsze ustawiony w pozycji OFF,

v T . przetacznik nr 3 oraz przetacznik nr 4: ustawienie zalezne jest od zastosowanego rezystora do wytraca-

Y o nia energii.

[T 1]
Wzmacniacz BSVM1-40i BSVM1-10HVi BSVM1-20HVi
Przetacznik SW3 Sw4 SW3 Sw4 SW3 Sw4
Whbudowany rezystor 50 W ON ON ON ON ON ON
Zewnetrzny rezystor 200 W (A06B-6089-H500) OFF ON
Zewnetrzny rezystor 800 W (A06B-6089-H713) OFF OFF
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Zewnetrzny rezystor do wytracania energii AO6B-6089-H713 stosowany jest opcjonalnie. Najczesciej potrzebny jest w przypadku hamo-
wania serwonapgdem, szczegdlnie, gdy hamowana masa jest spora i ruch odbywa sie w pionie.

Rezystor montuje sie wycinajac otwor w tylnej czesci szafy sterowniczej. Czes$¢é rezystora z zaciskami przytaczeniowymi powinna znaj-
dowac sie wewnatrz szafy sterowniczej, a cze$¢ z radiatorem — z tytu, na zewnatrz szafy. Nalezy zadba¢ o wtasciwe uszczelnienie rezy-
stora podczas montazu tak, aby do szafy sterowniczej nie dostawaty sie kurz oraz wilgoc.

PARAMETRY

Moc 800 W *
Rezystancja 16 Q
Waga 5.0 kg

* Rezystor dostarczany jest z wbudowanym wentylatorem chtodzacym.

Do podtaczania rezystorow do rozpraszania energii nie nalezy uzywac kabli przytaczeniowych dtuzszych niz 1 m. W przeciw-
@ nym razie wzmacniacz moze nie dziata¢ poprawnie lub moze zosta¢ uszkodzony.

WYMIARY
wylot
goracego
powietrza
150,0
< > =}
[sg]
N
~ A A ]
Q A
A A
ol 9| < 2
x| o o )
[32] © o (92
o« [32] o« @
I~NAAANAAAA
o0lololddoo =1 —
terminal / _________________________
przytaczeniowy : o
Sruby M4x8 : 2
v E : -
A
o0 \ 4
& A4 \ 4 L Yy
2
o
75,0 otwér 7 mm NV os50 130,0 3,0
O
Wszystkie wymiary podane w milimetrach wiot
4 ymiary p ’ powietrza
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WYMIARY OTWORU MONTAZOWEGO

. 2-M5 2-M6
maksymalnie

4-R4.0 /

338,0
360,0
338,0
360,0

o

136,0

A

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

WEASCIWE USTAWIENIE PRZEE ACZNIKOW NA WZMACNIACZU DLA ZASTOSOWANEGO REZYSTORA

Dla wzmacniaczy BSVM1-40i, BSVM1-10HVi oraz BSVM1-20HVi istotne jest wtasciwe ustawienie przetgcznikéw definiujacych rodzaj
zastosowanego rezystora do wytracania energii.

@ Niewtasciwe ustawienie przetgcznikow moze doprowadzi¢ do uszkodzenia rezystora do wytracania energii.

Pozycje przetacznikéw:

ON < . przetgcznik nr 1: powinien by¢ zawsze ustawiony w pozycji OFF,

-1 . przetgcznik nr 2: powinien by¢ zawsze ustawiony w pozycji OFF,

v T . przetacznik nr 3 oraz przetacznik nr 4: ustawienie zalezne jest od zastosowanego rezystora do wytraca-

Y o nia energii.

[T 1]
Wzmacniacz BSVM1-40i BSVM1-10HVi BSVM1-20HVi
Przetacznik SW3 Sw4 SW3 Sw4 SW3 Sw4
Whbudowany rezystor 50 W ON ON ON ON ON ON
Zewnetrzny rezystor 200 W (A06B-6089-H500) OFF ON
Zewnetrzny rezystor 800 W (A06B-6089-H713) OFF OFF
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7.8 UZIEMIANIE SERWONAPEDU

Serwonaped musi zosta¢ poprawnie uziemiony. Wiele probleméw zwigzanych z praca serwonapeddéw wynika z niezastosowania sie do
ponizszych wytycznych.

Wytyczne dotyczace uziemiania serwonapedu:
. rezystancja uziemienia nie powinna przekracza¢ 100Q (klasa 3 uziemiania),

jezeli jest stosowany oddalony $wiattowodowy terminal przytgczeniowy, to do zacisku znajdujgcego sie w jego dolnej czesci musi
zosta¢ doprowadzone uziemienie,

sposéb prowadzenia kabli uziemiajgcych, jak réwniez ich przekroje, musza by¢ zgodne z przepisami ochrony przeciwporazenio-
wej i przeciwpozarowej,

uziemienie nalezy rozprowadza¢ gwiazdziscie (tzn. do jednego punktu zbiorczego, dotyczy to tez lokalnego rozprowadzania we-
wnatrz szafy sterowniczej).

Spos6b uziemiania serwonap edu PACMotion

Silnik Stycznik Wzmacniacz Kaseta Panel Maszyna
serwo kontrolera RX3i operatorski
Swiattowodowy
), terminal
przytaczeniowy
Szafa
sterownicza

Szyna uziemiajaca

rozprowadzenia wewnatrz szafy

———  rozprowadzenia gtowne
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Uziemianie oddalonego swiattowodowego terminala przyt aczeniowego

Oddalony swiattowodowy terminal przytaczeniowy musi zosta¢ uziemiony. Do uziemienia mozna wykorzysta¢ prefabrykowany kabel
44A735970-001R01 lub kabel wykonany we wlasnym zakresie. Kabel taki z jednej strony zakonczony jest zaciskiem dostosowanym do
tacznika blaszkowego ¥4 cala, a od drugiej ztagczem kablowym typu U, dostosowanym do $ruby M3.

/\/\/\/

L5

Sruba M3

J

oL L0 |
q\ [ J O Dot swiattowodowego

\ terminala przytaczeniowego
Zigcze do podtaczenia

uziemienia

Gotowy kabel

do podtaczenia uziemienia

(nr katalogowy 44A735970-001R01
lub wykonany samodzielnie)

Prowadzenie oraz uziemienie kabli

Bardzo istotnym czynnikiem, decydujacym o poprawnej pracy systemu, jest poprawne prowadzenie kabli i uziemienie.

Wiasciwe prowadzenie kabli

Grupa kabli Sygnaty Uwagi
A Zasilanie wzmacniacza Te kable muszg by¢ oddalone co najmniej o 10 cm od kabli z grupy B lub musza
Zasilanie silnika by¢ oddzielone od nich ekranem elektromagnetycznym (uziemiong stalowg
piyta).

Nalezy zastosowa¢ zabezpieczenia chronigce przed zaktéceniami wygenerowa-
nymi przez styczniki i przekazniki (tzw. gasiki).

B Kabel sygnatowy 5 V doprowadzony do $wiattowo- Te kable muszg by¢ oddalone co najmniej o 10 cm od kabli z grupy A lub musza
dowego terminala przytaczeniowego by¢ oddzielone od nich ekranem elektromagnetycznym (uziemiong stalowa
Kabel sygnatowy 24 V doprowadzony do $wiatto- plyta).
wodowego terminala przytaczeniowego lub gniazda | Nalezy zadba¢ o stosowanie kabli z oddzielnym ekranowaniem i o wkasciwe
/0 w module PMM335 uziemienie ekrandw kabli za pomoca odpowiednich zaciskow.

Kabel do enkodera w silniku

®
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[ ]

Wiasciwe uziemienie kabli

Nalezy zastosowac¢ sie do ponizszych wytycznych:

Zacisk nr 1 w gniezdzie przytgczeniowym na module PMM335, oznaczony jako SHIELD, musi by¢ uziemiony zgodnie z ponizszym
rysunkiem.

Ptyta montazowa, na ktérej instalowany jest kontroler RX3i z modutem PM335 musi by¢ poprawnie uziemiona.
Ekrany kabli doprowadzonych do modutéw PMM335 nalezy uziemi¢ (jak najkrétszym potaczeniem).

Uziemianie musi by¢ skuteczne i trwate. Nalezy zapewni¢ odpowiednio dobry styk, odporny na czynniki mechaniczne i srodowisko-
we.

W przypadku stosowania $wiattowodowego terminala przylaczeniowego, na kazdej z jego listw przylaczeniowych przewidziano za-
ciski do podiaczenia ekranéw kabli; sg to zaciski nr 18 i 36, oznaczone jako SHIELD. Ekrany kabli dotaczonych do tych zaciskow
nalezy uziemi¢ (jak najkrétszym potgczeniem).

W przypadku instalacji, ktére majg by¢ zgodne z wytycznymi normy IEC dotyczacymi standardéw ochrony przed szumami i zakié-
ceniami, kontroler RX3i musi by¢ zainstalowany w uziemionej, metalowej szafie sterujgcej, wyposazonej w dtawnice i inne niezbed-
ne elementy ochrony przed zaki6ceniami oraz filtr na linii zasilajacej.

=

o N 1077 .
@
©)

AN
g
| g@ D o
O

Uziemienie kasety

Uziemienie od strony zasilania

Swiattowsd

Oddalny $wiattowodowy terminal przytaczeniowy

Ekranowane kable 24V podfaczone do listw przytaczeniowych w $wiattowodowym terminalu

Ekrany kabli wprowadzi¢ na zaciski nr 18 i 36

Uziemienie zacisku w dolnej czes$ci $wiattowodowego terminala przytaczeniowego (zawsze wymagane)
Ekran kabla wprowadzi¢ na zacisk nr 1

Ekranowany kabel 24V podtaczony do gniazda w module PMM335

Wzmacniacz

Silnik

SXOXONOROXONONCRONOKS),

[ ]
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Uziemienie kabla z enkodera

Ekran kabla doprowadzajacego sygnat z enkodera do wzmacniacza serwonapedu musi by¢ uziemiony. Uziemienie kabla nalezy wykonac¢
usuwajac miejscowo izolacje z kabla, a nastepnie przykrecajac go do uziemionej ptyty montazowej przy pomocy zacisku o numerze katalo-
gowym ZA99L-0035-0001 i podstawki Z44B295864-001.

Wymiary zacisku uziemiaj acego Z44B295864-001 (Grounding Bar)

ptyta montazowa r
(uziemiona) \ I I K
)

kabel
zacisk do uziemienia kabla

N

/
A
.

(D
40 - 80

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

®
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Wymiary podstawki do zacisku uziemiaj acego Z44B295864-001 (Grounding Bar)

9.84

A
A

8.51

A

A 4

1.38

A
A 4

>l

0.58

Zacisk uziemiajacy powinien by¢ zlokalizowany jak najblizej wzmacniacza, w celu zminimalizowania dtugosci kabla pomiedzy
@ wzmacniaczem a zaciskiem uziemiajacym.

I~

wzmacniacz

zacisk do uziemienia kabla
(nr katalogowy ZA99L-0035-0001)

kabel z enkodera odizolowany
na pewnym odcinku

podstawka do zacisku
(nr katalogowy Z44B295864-001)

[ ]
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7.9 KABLE SWIATLOWODOWE

Kable swiattowodowe stosowane sg do realizacji potaczen pomiedzy modutem DSM324 i wzmacniaczem oraz pomiedzy wzmacniacza-
mi. Poniewaz wzmacniacze z reguly umieszczone sg blisko siebie, dlatego do potaczen pomiedzy nimi stosuje sie krotkie kable swiatto-

wodowe.

Jezeli kabel swiattowodowy bedzie narazony na niekorzystne czynniki, to nalezy uzywac kable do stosowania na zewnatrz pomieszczen.

Numer katalogowy kabla Typ kabla Dlugo $¢ kabla
A02B-0236-K851 Kabel $wiattowodowy FSSB do stosowania wewnatrz szafy sterowniczej 0.15m
A02B-0236-K852 Kabel $wiattowodowy FSSB do stosowania wewnatrz szafy sterowniczej 0.3m
A02B-0236-K853 Kabel $wiattowodowy FSSB do stosowania wewnatrz szafy sterowniczej im
A02B-0236-K854 Kabel $wiattowodowy FSSB do stosowania wewnatrz szafy sterowniczej 2m
A02B-0236-K855 Kabel $wiattowodowy FSSB do stosowania wewnatrz szafy sterowniczej 5m
A02B-0236-K856 Kabel $wiattowodowy FSSB do stosowania wewnatrz szafy sterowniczej 10m
A66L-6001-0026/L10 Kabel $wiattowodowy FSSB w dodatkowej ostonie 10m
A66L-6001-0026/L1R Kabel swiattowodowy FSSB w dodatkowej ostonie im
A66L-6001-0026/L20 Kabel $wiattowodowy FSSB w dodatkowej ostonie 20m
A66L-6001-0026/L5R Kabel $wiattowodowy FSSB w dodatkowej ostonie 5m

Kabel sktada sie z dwéch zyt $wiattowodowych, zakonczonych nierozbieralnymi wtyczkami.

Obrys wtyczki $wiattowodowej kabla do stosowania wewn  atrz szafy sterowniczej

10.0

23.0

rozstaw zyt Swiattowodowych

U

20.0

Swiattowodowdd - ¢2

7.0
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Parametry kabli $wiattowodowych

Typ kabla Wielodomowy
Maksymalne straty sygnatu w kablu 3dB
Predkos$¢ transmisji 25 Mbps
Srednica zyly $wiattowodowej 200 um

Straty sygnatu w przeliczeniu na dlugo$¢ kabla

0,015 dB/m (w temperaturze pokojowej)

Zrédio $wiatta

LED o dtugosci fali 650 nm

Minimalny promien giecia kabla

50 mm

Trwato$¢ — odpornos$¢ na zginanie

10 000 000 cykli giecia o promieniu 100 mm i kacie +90°

Trwato$¢ — odpornosé na skrecanie

900 000 cykli przy skrecaniu +360° lub +180°

Wymagania co do mocowania kabla

Kabel musi by¢ stabilnie zamocowany, w celu zabezpieczenia go przed
dziataniem sit rozciggajacych. Kabel musi by¢ réwniez stabilnie zamocowa-
ny po obu stronach w odlegtosci 200 mm od kazdej z wtyczek.

®
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7.10 BEZPIECZNIKI | TRANSFORMATORY

Zalecanym typem bezpiecznika w obwodzie mocy serwonapedu jest typ C. Nalezy pamietaé, ze zadaniem bezpiecznika jest ochrona prze-
ciwporazeniowa oraz przeciwpozarowa. W celu ochrony serwonapedu przed duzymi pradami, halezy stosowaé¢ ochronniki typu termik.

Prady i moce pobierane podczas pracy ci

agtej przez serwonap edy Beta-is wykonane w wersji podstawowej

Nr katalogowy

Pobierany pr ad przy
zasilaniu 3-fazowym

Pobierana moc przy
zasilaniu 3-fazowym

Pobierany pr ad przy
zasilaniu 1-fazowym

Pobierana moc przy
zasilaniu 1-fazowym

B0.2/5000is 0.2 Arms 0.08 kVA 0.5 Arms 0.12 kVA
$0.3/5000is 0.5 Arms 0.15 kVA 1.1 Arms 0.25 kVA
B0.4/5000is 0.6 Arms 0.20 kVA 1.4 Arms 0.32 kVA
B0.5/5000is 0.9 Arms 0.31 kVA 2.2 Arms 0.49 kVA
81/5000is 1.8 Arms 0.62 kVA 4.3 Arms 1.0 kVA
32/4000is 2.2 Arms 0.77 kVA 5.4 Arms 1.2 kVA
B4/4000is 3.3 Arms 1.2 kVA 8.1 Arms 1.9 kVA
$8/3000is 5.4 Arms 1.9 kVA 9.7 Arms 2.2 kVA
$12/3000is 8.0 Arms 2.8 kVA - -
322/2000is 11.1 Arms 3.9 kVA - -
Warto $ci skuteczne pr adéw pobieranych przez wzmacniacze wykonane w wersji HV (High Voltage)

Nr katalogowy

Pobierany pr ad przy zasilaniu 3-

Pobierana moc przy zasilaniu 3-

Napiecie zasilania 3-fazowego

fazowym (przy 50Hz) fazowym
SVM1-10HVi 2.3 Arms 1.6 kVA
] 400 + 480 VAC
SVM1-20HVi 3.6 Arms 2.5 kVA (+10%, -15%, 50/60H2)
SVM1-40HVi 9.0 Arms 6.2 kVA
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7.11 KODY SILNIKOW SERII BETA-IS

Ponizsza tabela zawiera zestawienie odpowiednikéw oznaczen stosowanych dla silnikow serii Beta-is.

Kod silnika (u zywany pod-
Model silnika Numer katalogowy silnika ﬁ;%segﬁnvgg;gﬁgfgris;ﬁ;gg Predko $§¢ znamionowa gAna:(l;sg/;:Ina rozdzielczo ¢

narz edziowym)
0.2/5000iS ZA06B-0111-B#0# 260 5000 [obr/min] 65536 [imp/obrét]
80.3/5000iS ZA06B-0112-B#0# 261 5000 [obr/min] 65536 [imp/obrot]
B0.4/5000iS ZA06B-0114-B#0# 280 5000 [obr/min] 65536 [imp/obrot]
0.5/6000iS ZA06B-0115-B#0# 281 6000 [obr/min] 65536 [imp/obrot]
B1/6000iS ZA06B-0116-B#0# 282 6000 [obr/min] 65536 [imp/obrét]
32/4000is ZA06B-0061-B#0# 253 4000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
32/4000HVis ZA06B-0062-B#0# 251 4000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
4/4000is ZA06B-0063-B#0# 256 4000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
B4/4000HVis ZA06B-0064-B#0# 264 4000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
38/3000is ZA06B-0075-B#0# 258 3000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
8/3000HVis ZA06B-0076-B#0# 267 3000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
12/3000is ZA06B-0078-B#0# 272 3000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
312/3000HVis ZA06B-0079-B#0# 270 3000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
22/2000is ZA06B-0085-B#0# 274 2000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
B22/2000HViS ZA06B-0086-B#0# 278 2000 [obr/min] 131072 [imp/obrét]
Synthetic Motor - 65535 6000 [obr/min] 1048576 [imp/obrot]

Opcja Synthetic Motor oznacza prace osi w trybie wirtualnym, tzn. bez dotgczonego fizycznego wzmacniacza i silnika. Jest to
@ tryb symulowania pracy osi. Moze by¢ wykorzystywany do testowania algorytmu pracy osi bez dotaczania fizycznego wzmac-
niacza/silnika lub moze by¢ wykorzystany jako wirtualna o$ Master.

Modut mie¢ moze jednoczesnie skonfigurowane osie wirtualne (Synthetic Motor) i fizyczne, jednak osie wirtualne musza mie¢
@ przydzielone wyzsze numery osi niz osie fizyczne.
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